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1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikaciji Techniczne

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna D.00.00.00yania Ogolne” odnosiesdo
wymaga wspolnych dla poszczegdlnych wymagéechnicznych dotyezrych wykonania
i odbioru robot, ktore zostarwykonane w zwizku z remont drogi gminnej odcinekzéo -
Skokowko.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne stanowds¢ Dokumentow Kontraktowych i

nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpueKcil.
1.3. Zakres Robot obgtych SST
1.3.1. Wymagania ogolne nalg rozumie& i stosowé& w powizaniu z nkej wymienionymi

Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i puwkid/sokaciowych
D.01.02.02 Zdjcie warstwy ziemi urodzajnej

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw korkstyjmych

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabihp@go mechanicznie
D.04.08.05 Wyréwnanie podbudowy kruszywem stahiliaoym mechanicznie
D.05.02.01 Nawierzchnia z kruszywa tamanego staimlanego mechanicznie
D.05.03.05/b Nawierzchnia z betonu asfaltowego rstmascieralna

D.05.03.17 Remont ggtkowy istniejcej nawierzchni z kruszywa tamanego
D.06.03.01 Scinanie poboczy

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione patej okre&lenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpuja-
co:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dolacy budynkiem, stanowty catGé
techniczno-aytkowa (drog) albo jego czs¢ stanowaca odebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzel)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyrod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphgioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayze-
na do usuricia po jego zaktczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shaacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorovbdRoprzekazywania polege
I innej korespondenciji technicznej patzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.
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1.4.6. Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Inzynier - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania Robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamisgmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgze-
nia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi
i skarpami rowéw.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celazehia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.12 Rejestr Obmiarow - akceptowany przez igniera rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Roboét w formie wy-
liczen, szkicow i ew. dodatkowych zaznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlega-
ja potwierdzeniu przez #yniera.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakvegme przez

Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwihzanych
Z ocen jakosci materiatdbw oraz Robot.

1.4.14 Materialy - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Robot, zgodne z Dokumenta-
cja Projektows i Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi, zagkowane przez
inzyniera.

1.4.15 Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw sheych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bémmnio oddziaty-
waniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdara s¢ migdzy warstvg scieralra a podbudo-
Wwa, zapewnigca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stgaca do wyréwnania nierowto podbudo-
wy lub profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu
na podiae. Podbudowa nmie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza- gorna cgs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. M ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji no-
snych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtalziem wody, mrozu i przeni-
kaniem czstek podiéa. Maze zawiera warstwe mrozoochrons, odsiczapca lub
odcinajpca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unieriwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchnadej powyej.
1.4.16. Niweleta- wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.17. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymrana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow
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1.4.18.0dpowiednia (bliska) zgodnéé - zgodné¢ wykonywanych Robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecitnymi tolerancja-
mi, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju &diudowlanych.

1.4.19. Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. agowy mae rowniez obejmo-
wa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chronacych ludzi isro-
dowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyevask
pojazddw, umieszczenia ydzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, skmca jednoczanie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy, Agcy pod nawierzchai do gkbokasci
przemarzania.

1.4.22. Podige ulepszone- gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unitiwienia przegcia ruchu budowlanego i wiewego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie lkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezniera,
w formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji Robot lub innych sprawazamych z
prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacii
Projektowej.

1.4.25. Przedswziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego grzenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow gdooenych trasy w planie
i przekroju podtanym) istniejcego padczenia.

1.4.26.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamktej obudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypampleu drogowego lub dla ru-
chu kotowego, pieszego.

1.4.27.Dlugos¢ mostu - odlegid¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegt@¢ w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.

1.4.28 Konstrukcja nosna (przesto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na
podporach mostowych, twayza ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.29.Most - obiekt zbudowany nad przeszkoadvodm dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.30.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.4.31.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adasklada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.32.Rozpietos¢ teoretyczna- odlegt@d¢ migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.33.Szerokas¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegéé miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propdtej do osi podinej,
obejmuje catkowit szeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.34.Szerokas¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegélanodnikdw mierzona éwietle poe-
czy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch ko-
towy od ruchu pieszego.

1.4.35. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanawey utrudnienie

w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglivagno, rzeka itp.
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1.4.36.Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.

1.4.37 Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora

wskazuje lokalizagj charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robot.
1.4.38.Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji selaudowlanego.

1.4.39.8lepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich §li (przedmiar) w Kkolejnéi

technologicznej ich wykonania.

1.4.40. Zadanie budowlane- czs$¢ przedstwziecia budowlanego, stanoygia odebmg catasé
konstrukcyjr, lub technologiczy zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywa-
nych funkcji techniczno4ytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu Robot
zwiazanych z budow modernizag, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentagj Projektow, SST i poleceniami kyniera.
1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie ustalonym w umowie przekaWykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi dmenistracyjnymi, lokalizagj i
wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, Dziennild@wvy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadtioza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego RoboOszKkddzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasog.
1.5.2.Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowactizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia i
dokumenty:

(A) Dokumentacja Projektowa, ktOra zostanie przekazs&vigkonawcy po przyznaniu
Kontraktu:

(1) Projekt wykonawczy na remont drogi gminnej odkidezewo — Skokowko:

—Projekt wykonawczy — braa drogowa,
—Przedmiar robét - braa drogowa,

Wyze] wymienione projekty znajdujsic do wghdu w okresie przygotowywania
ofert w Urzdzie Miejskim w Borku Wielkopolskim.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

Wykonawca we wiasnym zakresie opracuje: harmomogabdt zwiazanych z remontem
drogi; projekt tymczasowej organizacji ruchu dlazgioudowywanej drogi; dokumentacj
powykonawcaz; koszt dostosowaniaesilo wymagé Warunkow Kontraktu i Wymaga

OgoInych zawartych w Specyfikacji Technicznej DAIN00, dostarczenie i demonttablic
informacyjnych, urzdzer zabezpieczagych plac budowy $(viatet ostrzegawczych, zapor,
ogrodzd, itp.); utrzymanie na czas budowy zabezpiagdacu budowy i tablic informacyjnych;
wybudowanie, utrzymanie oraz likwidacja objazdowrzgmzdow) i organizacja ruchu;
wykonanie; Program Zapewnienia Jé&iqPZJ); rysunki robocze elementéw ogrodzenia viraz
bramami i furtkami.
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Jezeli w trakcie wykonywania Robot okea sk konieczne uzupetnienie Dokumentacii
Projektowej przekazanej przez Zamawgago, Wykonawca spaidzi brakujce rysunki i SST
na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przegje Inzynierowi do zatwierdzenia.
1.5.3.Zgodna¢ Robot z DokumentagjProjektove | SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegdtowe Specyfika€gchniczne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przezzyniera Wykonawcy stanowicze$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich s obowikzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
bylty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mae wykorzystywa biedow lub opuszczew Dokumentach Kontrakto-
wych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadérmzyniera, ktory dokona odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbignosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiadgla zgodne z Dokumentag]
Projektovg i SST.

Dane okréglone w Dokumentacji Projektowej i w SS€&da uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalney ©dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli mushy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé
z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqgzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty niedl w petni zgodne z Dokumentacj
Projektovg lub SST, i wplynie to na niezadowaley jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy keda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
1.5.4.Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie nieva
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Roboty na remontowanym odcinku wykonywaredabetapami, przy zagzonej szerokeci
istniejacej jezdni (pod ruchem) oraz ograniczonejdiosci — zgodnie z projektem organizaciji
ruchu na czas budowy.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedizie utrzymywa tymczasowe uegizenia zabezpie-
czapce w tym:

- ogrodzenia,

- porecze,

- oswietlenie,

- sygnaly i znaki ostrzegawcze,

- dozorcow

- oraz wszelkie innérodki niezlgdne do ochrony Robot, wygody spotecario innych.

Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obwee publicznie przed ich rozpoeziem w
sposoOb uzgodniony z zgnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych
przez lIrzyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjnieeda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robat.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w Cen Kontraktows.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowzek zné& i stosowa w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykezania Robot Wykonawcaizie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg¢ na celu stosowaniegsilo przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oradzie
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unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrdoi spotecznej i innych,
a wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢psivie jego
sposobu dziatania. Stosgaojsk do tych wymagéa bedzie miat szczegélny wzgl na:
1) Lokalizagt baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomgdalojazdowych
2) Srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:

[) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnychapyi lub substancjami tok-

sycznymi,
Il) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowied-
nie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w psmueeniach biurowych, mieszkalnych
I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dula sktadowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisa
I zabezpieczone przed dgstm o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamrarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robot albo przez persaiigkonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahs szkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza eiuzycia materialtdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robot &da mialy swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnigrjednostk, jednoznacznie okfkjace brak szkodliwego oddziatywa-
nia tych materiatow ngrodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, azpkaczeniu Robot ich
szkodliwag¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z@ wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiajcy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatbw od wdaiwych organow
administracji pastwowe;.

Jeeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSqeecyfikacjami,

a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wiasni publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgomnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurcgji, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadgabych
wiascicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewr@saiwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i aoizex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegvwezasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére maby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadénmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze
rozpoczcia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalsidjikonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze oragddie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreawgzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia awgtaha powierzchni ziemi i ugdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomycprzez Zamawiagego.
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1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dgla dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcagdzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgadp@eceniami layniera.
1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcadhbe przestrzega przepisow dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolngi Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowtiaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni igozie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczae, socjalne
oraz sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagiva publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrefRobaot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdt od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zéakpenia przez
Inzyniera.

Wykonawca bdzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jéjbelementy byly w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera
powinien rozpoczk Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktéravgakikolwiek sposéb zwazane z Robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agdzen
lub metod i w sposob agity bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaugaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty.
1.5.13.ROéwnowanos¢é norm i przepisoOw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywana &onkretne normy lub zbiory przepiséw, ktore
spetnig map materialy, wytwaérnie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do
wykonania i zbadania, stosoévaic beda obowhzujace przepisy najnowszego wydania lub
wydania poprawione odéoie norm i zbiorow przepisow, chyka w Kontrakcie stwierdzasi
wyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przépisnap charakter ogélnokrajowy, lub
odnosz sie do konkretnego regionu, zosfamprzygte inne obowjzujace normy, ktére
zapewniag wykonanie na zasadniczo rownym lubek@izym poziomie i wymagany przez
wczeniej wyszczegolnione normy i zbiory przepiséw podrunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i zatwierdzenia ndrpie przez layniera.

R&znice pomedzy wyszczegdllnionymi normami a ich proponowany@miennikami musg
by¢ doktadnie odnotowane naspiie przez Wykonawgi przedtaone Ireynierowi, co najmniej
na 28 dni przed dabczekiwanego przez Wykonagzatwierdzenia ich przezimniera.
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W przypadku, gdy liynier stwierdzize zaproponowane zamienniki nie zapewawaykonania
na zasadniczo rownym poziomie, Wykonawca zastasigjelo norm wyszczegolnionych we
wczesniej wspomnianych dokumentach.

2. Materiaty
2.1.Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkomrzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do Robét Wykonawca ptaeds szczegotowe informacje
dotyczce proponowanegaddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tywdteriatow i
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prirggniera.

Zatwierdzenie partii (¢&ci) materialdw z danegerodia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia badav celu udokumentowaniaze
materiaty uzyskane z dopuszczonegodia w sposob agty spetniag wymagania Szczegoto-
wych Specyfikacji Technicznych w czasie ppst Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotsl wigcicieli i odnagnych wladz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiekddet miejscowych wczapc w to zrodla wskazane
przez Zamawiagego i jest zobowkzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwieragca raporty z badaterenowych i laborato-
ryjnych oraz proponowanprzez siebie metedwvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymie-
rowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiéaza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus i nadktad czasowo zt# z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ulgkvacji terenu po ukiczeniu Robot po
uprzednim uzgodnieniu z odpowiednim ¢dem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wgkoma Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakciezda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyymera, Wykonawca nie ¢dzie prowad4
zadnych wykopow w olebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszéhgigne w
Kontrakcie.

Eksploatacjazrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.
2.3. Inspekcja wytwadrni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgoddo stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamobk materiatow
mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw
akceptacji okrédonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy bynier kedzie przeprowadzat inspekcjvytworni beda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier lkedzie miat zapewnian wspoéipra¢ i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych @i wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatow przeznaczonych do realizéojitraktu.
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2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, adz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wyko-
nawcy na gycie tych materiatow do innych robétzrie, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie przewatmwany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowaneenmst, do czasu gdycda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkose i
wiasciwos¢ do Robot i byly dogpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowaniallp zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgavanych przez
Wykonawe,.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jéli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduajazliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych Robotach, Wykoravpowiadomi layniera o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przegyaiem materiatu, albo w okresie dikrym, jgli
bedzie to wymagane dla badprowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mae by p&zniej zmieniany bez zgody dgniera.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spmtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jak®é wykonywanych Robot. Spgiz uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgkdem typdw i il@ci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgji Robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony
| zaakceptowany przeziyniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu kedzie gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami ok&tonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidnzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy gnierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do uytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidumpazliwos¢ wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddmiyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji
Inzyniera, nie mee byt pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkow Kontraktu, zostarprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

4. Transport

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na & przy
transporcie materiatow (spiter) na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie nidnle zezwolenia
od wikadz, co do przewozu nietypowych tadunkéw iposdb ciglty bedzie o kadym takim
przewozie powiadamiat #yniera.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktdre nie wpkyn
niekorzystnie na jaksd wykonywanych Robot i wkaiwosci przewaonych materiatow.
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Liczba srodkow transportu dulzie zapewnia prowadzenie Robdét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahidozyniera, w terminie przewi-
dzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadag warunkom dopuszczalnych apiein na osie mog byé
uzyte przez Wykonawg pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotneggtkowanych
odcinkow drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgow
wane jego pojazdami na drogach publicznych oraazdieich do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie @Ragodnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robétjckazgodné¢ z Dokumentag)
Projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji Ralvarz poleceniami ltyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementow Robdét zgodnie z wymiaramizgdnymi okr&lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi ngnpe przez layniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostay jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagusa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wysokprzez Irryniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.
Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemeniebot leda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakd@kumentacji Projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier uwzgédni wyniki bada
materiatdw i Robot, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materia-
low, daswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na
rozwazam kweste.
Polecenia layniera kkda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcpod grgba zatrzymania Roboét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.
Fakt przysipienia do Robot Wykonawca obve publicznie przed ich rozpogzem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych ktérych #& bedzie uzgodniona przez dyniera. Tablice
informacyjne lgda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji
Robot.
Po zakdczeniu Robot Wykonawca wykona i ustawi tablice pgkowe UE. Wzory tablic
informacyjnych i pamitkowych wg ktorych tablice majby¢ wykonane zamieszczong @
Internecie.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowazkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiera
programu zapewnienia jakm, w ktOorym przedstawi on zamierzony sposéb wykeayia
Robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraiceiwykonanie Robot zgodnie
z Dokumentagj Projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyaeplrzyniera.

Program zapewnienia jadad bedzie zawier&:

a) czgs¢ 0golm opisupca:
- organizag} wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadadRobot,
- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
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- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0sOb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow Robot,

- system (sposob i procedlimproponowanej kontroli i sterowania ja&kt wykonywa-
nych Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumeshego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zlecowadzenie bady,

- sposob oraz foren gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw stegaych a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych ko-
rekt w procesie technologicznym, proponowany spos$olme przekazywania tych in-
formacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techymin
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagizenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilég¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku mate-
riatdw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedauith wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedampomiarow i bad@ (rodzaj i cestotliwos¢, pobieranie prébek, lega-
lizacja i sprawdzanie udzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wy-
twarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnyemehtow Robat,

- sposoOb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadg@ni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robét dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
oskgnac¢ zatlazom jakas¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok Robot i jakdci materiatdw. Wykonaw-
ca zapewni odpowiedni system kontrolige#apc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i
wszystkie urzdzenia niezkdne do pobierania probek i badaateriatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyimer maze zaadat od Wykonawcy przeprowadze-
nia bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaty.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz Robot zstatli-
WosCia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania, co do zakresu hadach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetmwykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Agnierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okgééajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieide
gnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniccia te keda tak powane, ze mog wptynaé
ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymaycie do Robot badanych materiatdw
i dopusci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakitych materiatow.
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Wykonawca ma obowzek przedktadania #ynierowi sporzdzonych przez siebie recept
do zatwierdzenia. Recepty powinny¢bgostarczane wraz z probkami materiatow vgaiach
wystarczajcych do wykonania niezdnych bada.

Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem adeaterialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki leda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmye z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bagla
Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaorzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiaicy.
Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonawe zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawo badéa wykonywanych przez kyniera lzda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sSposob zaakwaply przez layniera.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomianedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeegbe przez layniera.

Przed przyapieniem do pomiarow lub batiaNykonawca powiadomi fyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptaciji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami baflgak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakn
Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayeh.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikoy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololsdt prowadzonego przez Wyko-
nawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdbw i Robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier ma obowizek pobier& probki materiatow i prowadé&ibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Odbioér poszczegoélnychitgsentow robot odbywasie bedzie na
podstawie wynikow badawykonanych przez niezaiee laboratorium reprezentag Inzyniera.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyashiewiarygodne, to tynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lutatiam-
wych bada, albo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zggmmoateriatow
i Robot z DokumentagjProjektow | SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdainy
lub dodatkowych bad&a pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
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1. certyfikat na znak bezpiearswa, wykazujcy ze zapewniono zgod&® z Kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéci-
wych przepisow | dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn€zi z:

* Polsky Norm lub

» aprobai techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1. i ktore spetniajwymogi Szczegotowej
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokunyesi wymagane przez SST, Ada
partia dostarczona do Robdaidzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvnizynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktGre nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawrmbowhzujacym Zamawiajce-
go i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowykdhca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedziaktoza prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ohauji-
cymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy ¢ola dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu
Robat, stanu bezpieazstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsoeny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyebzie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sfbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzidku chronologicznym, bezpednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkoi harmonogramow Robat,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow Robdt,

- przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw
w Robotach,

- uwagi i polecenia lryniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robot zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlegggh ogra-
niczeniom lub wymaganiom szczegolnym w gku z warunkami klimatycznymi,

- zgodna¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis& Dokumentacii
Projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przectiakcie
wykonywania Robat,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
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- dane dotycgce jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych

bada z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robaot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowgdd
przediaone Irzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Irzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyiniera do ustosunkowania¢si
Projektant nie jest jednak stepKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWyko-
nawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwgajna rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Rolzggmowadza giw sposob aiglty w
jednostkach przytych w Przedmiarze Robot i wpisuje do Rejestru Ginaw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodcio lub certyfikaty zgodn&i materiatow,
orzeczenia o jakoi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidax Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiaijakéci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru Robot. Winny byudosgpnione na kade zyczenie lrzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w pkt (1)-(3) naptjace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustdle
f) korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dala przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowied
zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeds zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Roboét &dzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Doku
mentacy Projektows i SST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robo

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnymigdemieniu Irikyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnee dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do Rejestru Obmiardw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w Przedmiarze Robaot lub
gdzie indziej w Szczegotowych Specyfikacjach Techmych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukaiczenia wszystkich Robot. &lne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

18



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.00.00.00

Obmiar gotowych Robotddzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie glkoaym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow

Dilugaici i odlegtaici pomidzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnynida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jéli Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne $eteve dla danych Robdét nie wymagaggo
inaczej, objtosci beda wyliczone w nf - jako diugé¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo, elda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Szczegotowych Specyfikaojhfgcznych.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robétlab
zaakceptowane przezzymiera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawca duizie posiada wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agdzenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom Szczegoétowych Specyfikacji Technicznygdzie utrzymywa to wyposaenie
zapewniaic w sposéb agly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzmiera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robat, a take w przypadku wygpowania diaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzagw czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegagych zakryciu przeprowadza $irzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabhia kda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiakdwrazie braku miejsca szkice madgy¢
dofaczone w formie oddzielnego zegnika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem.

8. Odbior robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.1. Odbidr Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu
Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigsdoi jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realjiailegra zakryciu.
Odbidr Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdivia)a-
cym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendw@ania ogdélnego pagiu Robot.
Odbioru Robét dokonuje dginier.
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Gotowad¢ danej czsci Robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doezka
Budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera. Odbior bdzie przeprowadzony nie-
zwlocznie, nie pgniej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakciedyniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paoyia
w konfrontacji z DokumentagjProjektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci Robét. Odbioru
czesciowego Robdt dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @dbi
Robot dokonuje laynier.

8.3. Odbidr ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenieagsistego wykonania Robot w odniesieniu
do ich ilcsci, jakasci | wartcsci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiackomem na gimie
o tym fakcie Irtyniera.

Odbidr ostateczny Robot ngsit w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéaczenia Robot i przggia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyzmae przez Zamawigego w
obecngci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia Roboty dokona ich oceny jakmowej
na podstawie przedionych dokumentéw, wynikoéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektova i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapatnz realizaci ustalé przyjetych w
trakcie odbiorow Robo6t zanikggych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniagych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot pekosvych lub Robdét uzupemnigych
w warstwie scieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czy&coi
ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjsie jaka¢ wykonywanych Robot w poszczegol-
nych asortymentach nieznacznie odbiega od wymadaokyimentagj Projektows i SST z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona pgter, oceniagc pomniejszom wartagé wykonywa-
nych Robdét w stosunku do wymaigarzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
8.3.1.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiorutexstaego Robot jest protokot

odbioru ostatecznego Robo6t sp@lzony wg wzoru ustalonego przez Zamazdago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmaviy przygotowd& nastpujace

dokumenty:

1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowenmtrigktu i ew. uzupetniage lub
zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST
i ew. PZJ.
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6. Deklaracje zgodriei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST
i ew. PZJ.

7. Opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw
zakczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrg&7 i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargygzh (np. na przek@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsdjyvietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen.

9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegimtaryzaciji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenimiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdt.

Wszystkie zargdzone przez komigj Roboty poprawkowe Iub uzupetrieg Ikeda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaaggjo.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzu@gdcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonariyobot zwizanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i meitch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnie-

niem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,0dbior ostaig&obot”.

9. Podstawa ptatndci
9.1 Ustalenia Ogodlne
Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk
obmiarowg ustalon dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatncci jest wartéé (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Praiedowej kdzie uwzgédnia
wszystkie czynnéci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, ok&one dla tej
Roboty w Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej Dakumentacji Projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlbobejmowa:
- Robocizr bezpdrednp wraz z towarzysgcymi kosztami
- Wartas¢ zwzytych Materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.
- Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami
- Koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obagtijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Wymagania Ogolne Szczegdtowej Specyfikacji Teucznej D.00.00.00
Koszt dostosowaniagdo Wymagéa Ogolnych zawartych w Szczegoétowej Specy-
fikacji Technicznej D.00.00.00 obejmuje wszystkiarunki okrélone w w/w dokumencie, a
nie wyszczegolnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:
Koszt wybudowania przejazdow i organizacji ruclejmuje:
(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy wraz zatoseniem kopii Projektu kynie-
rowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posfpu Robat.
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(b) Uwzglednienie w opracowywanym projekcie organizacji rucha czas budowy
tymczasowego oznakowania poziomego materiatamkoigarstwowymi kolorwottego.
(c) Ustawienie - zapewnienie tymczasowego oznakowaniaowego zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu, ktdre po realizacji zadanidbe stanowd wiasnéé¢ wykonawcy.
Koszt Utrzymania przejazdow i organizacji ruchejoiuje:
(&) Utrzymanie oznakowania objazdu tymczasowego
(b) Oczyszczanie, przestawienie i usgi@ tymczasowych oznakowgionowych, barier i itp.
(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji przejazdéw i organizacji ruchu gimeije:
(a) Usunkcie oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
9.4. Roboty nieprzewidziane
Roboty nieprzewidzianeasto roboty, ktore nie mima bylo przewidzié na etapie
projektowania oraz takie, ktore wynidg w trakcie realizacji robot.
Rozliczenie za roboty nieprzewidziane mpstpo zakdéczeniu zadania, na podstawie
Protokotu Koniecznéci sporadzonego przez Wykonawci Inspektora Nadzoru oraz
zatwierdzonego przez Zamawieggo. Protokot Konieczioi winien by zatwierdzony przed
wykonaniem robot i spogglzony w oparciu o ceny jednostkowe z Kosztorysutofeego lub
na podstawie kalkulacji w przypadku robot, na ktdie ma cen jednostkowych. Roboty te
beda wycenione w oparciu o wykaz stawek i narzutovwaeadny do oferty.
Zamawiajcy zaptaci Wykonawcy za faktycznie wykonane dodatkooboty.

10. Przepisy zwihzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DAW.89 z 25.08.1994r, poz. 414
Z p&niejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r.

w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informaeyj(M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13fia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjkertograficzne (Dz.U. Nr 30,

poz. 163 z péniejszymi zmianami).

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r. (Dz.U. Nr 25 p0z.133)

Rozporadzenie MSWIA z 03.11.1998r.(Dz. U. Nr 140 poz.906)

8. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U. Nr 14, poz. 60 z paiej-
szymi zmianami).

ok w
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ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drdg.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikagchinicznej $ wymagania dotycce
odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysa@iowych w zwizku z remont drogi
gminnej odcinek Jewo - Skokowko.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegb6towa Specyfikacja Techniczna stosowana jgsd dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyprowadzenia robot przy odtworzeniu
(wyznaczeniu) trasy i punktéw wysalamowych w terenie réwninnym i obejmij
- trasy drogowej
- sporadzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich Bratwja w terenie znakami
granicznymi typ 36a
- wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperow roboczych)
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, oclaroith przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwqay odszukanie i odtworzenie

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgéciowych

W zakres robot pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych wchodz:
a) pomiar wysokeéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejdca@asy,
b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),
C) wyznaczenie parametrow tukéw pionowych i poziomych,
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscachatttarystycznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.3. Szkic przebiegu granic
Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkizelpegu granic prawnych z
ich stabilizacy w terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodni®am BN-67/6744-09)
I Swiadkami betonowymi tych znakow wykonanymi zgodnieahczonym rysunkiem
(zat. nr 1) nie rzadziej 2i100m.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granig; zastabilizowé znakami granicznymidwiadkami betonowymi osadzonymi na
granicy kopca granicznego od strony zetsanej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawieka
a. nazwe wojewodztwa, gminy, okbu
b. w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnychsgadrogowego drogi
gminnej odcinek Jeewo - Skokéwkd
kilometraz pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizaciji
punkty graniczne wraz z numeracjrodzajem stabilizacji
miary od krawedzi jezdni do punktu granicznego

~® a0
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g. linie graniczne z miarami czotowymi
h. grunty pozostace w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiladaniu SkarbusRea,
nie stanowice ich wtasnéci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia
13 pa&dziernika 1998 r. Przepisy wprowadssg ustawy reformuage
administraat publiczry, Dz. U. nr 133 z 1998 r.)
I. opis skrzgowan i rzek
j. szczegoly sytuacyjne styce do identyfikacji potgenia punktéw granicznych
w terenie
w zaseégu po 10 m od granic pasa drogowego
- krawedzie jezdni
- o$ drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu koavjezdni
- stupki hektometrowe z opisem
- przepusty
- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)
- ogrodzenia trwate i chodniki
- Swiadki punktow referencyjnych
- pojedyncze drzewa
- kontury l&ne
- stupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii Enajdupce sg
w odlegtaci do 10 m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okagrunki ich
granic
4. Do szkicu nalgy dolaczye:
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadid,
- map ewidencyjna,
- wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dziatek pasie
drogowym,
- odbitke istniejpcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.
Ponadto jako za€znik do pomiaru powykonawczego nalesporadzi¢ wykaz zmian
gruntowych jako dokument potrzebny do wprowadzeman w operacie ewidencji gruntow
dotyczicych sposobuzaytkowania (uytek rolny lub lény na drodze)
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1 Punkty gtdbwne trasy — punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.
1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej SSB ggodne z obowgzujacymi normami oraz
Dokumentagj Projektova.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jskadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektows, SST i poleceniami kyniera. Ogdlne wymagania dotyce
robét podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalestosowa, dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce stalowgeednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzyestosowa paliki drewniang&rednicy od
0,05 do 0,08 m i diugai okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmiej nawierzchni
bolce stalowarednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m

,Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowaryzotto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego 4tami & 10

3. Sprzet

Roboty zwazane ze stabilizagji oznaczeniem gtéwnych elementow trasy oraz
roboczych punktéw wysokoiowych keda wykonane ¢cznie. Roboty pomiarowe zgdane
Z wytyczeniem oraz okéeniem wysokéciowym powyzszych elementow trasy wykonywane
beda specjalistycznym spezem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu raieaidoOlity
lub tachymetry, dalmierze, tyczki, tatysitay stalowe).

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownymdwinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. Transport
Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowepg by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.0000QWymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyvykonane zgodnie z obayzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od1do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien pagejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizag} i wspéirzdne punktow gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaeegp, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny d&ywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej] § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgzdne terenu istotnie #ia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoo tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkgg z ré&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostan
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obziy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez/hera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktosrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oltegace w sposoOb wytay i jednoznaczny charakterystyk
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i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngdlwidtowej realizacji robét nate
do obowazkéw Wykonawcy.
5.3.Wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktow wgokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwnewpany by zastabilizowane w
sposOb trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@aklownzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobdt ziemnych Maksymalna odlegto
pomiedzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkdé miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynog&i500 metréw.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zezanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyseych. Jako repery robocze ima wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatary¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztaHiow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby sredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,ostipc niwelacg podwoéjra w
nawigzaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
i jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamasejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytrdscz nie rzadziej @i
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@sy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze od 5 cm. Rzine niwelety punktéw osi trasy naje
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nagerzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca roboét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnzonymi poza grariaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zanggypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot),
b) wyznaczenie kraadzi jezdni.
Powyzsze roboty powinny Ky wykonane zgodnie z dokumentacprojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robot.
Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne
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paliki lub wiechy. Wiechy nalegy stosowa w przypadku nasypow o wysad@ ponad 1 m
oraz wykopéw gibszych nt 1 m. Odlegté¢ miedzy palikami (wiechami) powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych weokDmentacii
Projektowej.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o0 ksztalcie zgodnym z dokumentaprojektows.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne Zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne™
Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
i punktéw wysokeéciowych naley prowadzé wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.
6.2. Sprawdzanie rob6t pomiarowych
Sprawdzanie robot pomiarowych najgrzeprowadzi wg nas¢pujacych zasad:
a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 200 m na prostych,
b) robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na calej diugo
budowanego odcinka,
C) wyznaczenie nasypow i wykopow naglesprawdzt tasma i szablonem z poziomiaco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach budych
watpliwosci.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00000\ymagania ogoélne".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktasysokaciowych w
terenie jest kilometr wyniesionej i zastabilizowginasy.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00M0OANymagania ogolne”.

Odbior robot zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@age na podstawie
szkicow i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada zgnierowi.

9. Podstawa ptatndci
Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST D.00.00.00."Wymagania ogolne”.
Ptatngci za 1 km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej)sira zastabilizowanego pasa
drogowego naley przyjmowa na podstawie szkicoéw i dziennikbw pomiarow geoglemh
lub protokotu z kontroli geodezyjnej.
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysadkmwych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie parametrow tukéw poziomych i pionowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktachaitiarystycznych trasy na podstawie
wiasnych pomiarow wykonanych wergej w terenie (odcinki okje zgtoszeniem),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyeszeniem dodatkowych
przekrojéw,
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— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrafagrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych gtabilizacj w terenie:
- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1000w formacie A-3, zbroszurowany
z mazliwoscia wypinania,
- wykaz wspotrzdnych punktow granicznych (plik w formacie txt),
- mapa ewidencyjna,
- wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asie drogowym,
- odbitka istniegcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadi,
- wykaz zmian gruntowych,
- granica zastabilizowana znakami granicznymwiadkami betonowymi, odlegiai
miedzy znakami nie magby¢ diuzsze ni 100 m.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonyaigmac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis GUGIK-1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa poajdaGiK-1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK-1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK-1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GE{31983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUED83.

12cm
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ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNEJ
(HUMUSU)
CPV: Roboty ziemne | wykopaliskowe.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SzczegoOtowej Specyfikabgchnicznej $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych ze zdgriem warstwy ziemi urodzajnej w
zwiazku z remont drogi gminnej odcinekzégvo - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowanggkstdokument przetargowy
I kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1
1.3 Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robot przy zgjiu
warstwy humusu na poboczach gruntowych, rowachipsk& oraz pasach terenu przeznaczonego
pod budow wlotbw drog podpormkowanych oraz poszetze korony  drogi
i obejmup:
— usunkcie warstwy ziemi urodzajnej (humuséredniej grubéci 20 cm za pomeacspycharek z
wywozem na odkiad na odlegtol0 km,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D.00.00,9/ymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, SST i poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogoine
2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
3.2. Sprat do zdjecia humusu
...... Do wykonania robot zadanych ze zdciem warstwy humusu naig stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
— fopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét sgtem zmechanizowanym nie jest dioe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.
4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewoz¢ transportem samochodowym. Wybémodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D.0000Wymagania ogolne”.
5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu powinna bydijeta i wywieziona na odklad staraniem Wykonawcy.
Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyéhar
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W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie \gstarczajce dla prawidiowego
wykonania robét, wzghlinie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd
warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowtareczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nakey zdja¢ z powierzchni calego pasa robo6t ziemnych oraz nydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgar Ireyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokdsci jego zalegania, wysokol
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie fipwinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub wskazana przezzymiera, wedtug faktycznego stanu wgmbdwania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przei@eayszczeniem,
a takee najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i
bezpdrednio po nich, aby unikgé zanieczyszczenia ghliriub innym gruntem nieorganicznym.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakkgi robot polega na wizualnej ocenie komplétnousungcia humusu i
prawidtowdci pryzmowania.
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00008G/magania ogoéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarowy jest nf (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu.

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00MIgmagania ogolne”

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia oddoie podstawy ptatniei podano w SST D.00.00.00.

Platnd¢ za 1 M zdjctej warstwy humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem
i ocery jakosci wykonywania robot.

Zgodnie z DokumentagijProjektowg nalezy wykona:
— usunkcie warstwy ziemi urodzajnej (humuséredniej grubéci 20 cm za pomeacspycharek z

wywozem na odkiad.
— usunkcie warstwy ziemi urodzajnej (humuséredniej grubéci 20 cm za pomeacspycharek z
wywozem na odkiad na odlegtol0 km,
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuije:

zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odktad w mieygskazane przez Wykonawc
oznakowanie robat,
koszt uzyskania i utrzymania odktadu,
— wartas¢ nadmiaru humusu.
10. Przepisy zwazane
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganmakvesie wykonania i badania przy
odbiorze — zagpiona norm: PN-B-06050;1999.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania

34



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.04.01.01
45233000-9

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZENIEM PODLO ZA
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.01.01

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbdtowej Specyfikagcfinicznej $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru robdt zwkanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zagzszczeniem podi@ w zwhzku z remont drogi gminnej odcinekzéavo - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosawmhko dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datycprowadzenia robdt przy
wykonywaniu koryta wraz z profilowaniem i zggczaniem podia na odcinkach
nowoprojektowanej konstrukcji nawierzchni i obejmuj

- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowanienzagszczeniem podia

w gruntach kat. I-1V, gibokas¢ koryta 5 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowanienzagszczeniem podia
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 15 cm
1.4. Okreslenia podstawowe
Okrelenia podane w niniejszej SSTa ggodne z obowkzujacymi odpowiednimi
normami i SzczegoétoyvSpecyfikacy Techniczia D.00.00.00. "Wymagania ogolne".
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, SST i poleceniami kryniera.
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogoélne

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien wykazésie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podita z zastosowaniem spycharki
Z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygin.
Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. Transport
Nie wystpuje.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w SST MOMO "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robo6t
5.2.1. Zasady ogolne

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza dopiero po zakwmzeniu i odebraniu robot zgaanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji uatizen podziemnych w korpusie ziemnym.
Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonywania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpogeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wcz@iejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
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I zaggszczenia podia i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jestzlinge wytacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zggczonym podizu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.2.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie wgkszych,
niz co 10 metrow.
Rodzaj sprztu, a w szczegOlriai jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegsroboty i do trudnéci jego odspojenia.
Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rabdtatym zakresie. Sposéb wykonania
musi by zaakceptowany przezAyniera.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby¢ odwieziony na odkfad
w miejsce wskazane przezzimiera.
Profilowanie i zagszczenie podima naley wykona& zgodnie z zasadami oktenymi
w pkt. 5.2.3.
5.2.3. Profilowanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podke® powinno by oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszcze Nalezy usum¢ btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoaeni
Po oczyszczeniu powierzchni pogdo ktore ma by profilowane nalgy sprawdzi, czy
istniejace rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych
podiaza. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty, o co najmbigm wy.sze
niz projektowane radne podiaa.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinierulghnic podtaze na gtbokas¢ co
najmniej 10 cm, dowig dodatkowy grunt spetnigly wymagania obowkujace dla gérnej
strefy korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganychkdzych wysokéciowych
I zagesci¢ warstwe do uzyskania wartoi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy
w p.5.2.5.
Jezeli rzedne podiéa przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przyseniem do profilowania oczyszczonego padigego
powierzchn¢ nalery dogsci¢c 3-4 przejciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub
w inny sposOb zaakceptowany przezymera.
Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.
5.2.4. Zagszczanie podida

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego dogszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierowsa powstate przy zagzczaniu powinny kynaprawione
przez Wykonawe w sposob zaakceptowany przezyniera.

Zageszczenie podim naley kontrolow& wedtug normalnej préby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoddp IIl). Wskanik zag:szczenia naley
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalnwartags¢ wskanika zagszczenia podano
w tablicy p.5.2.5.

Wilgotnos¢ gruntu podiga przy zagszczeniu nie powinna #ai¢ sic od wilgotngci
optymalnej o wgcej niz (wg PN-S-02205: 1998):
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* w gruntach niespoistych +2,0%,

* w gruntach mato srednio spoistych + 0% i -2%.
5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza
Minimalne wartéci wskanika zagszczenia podia (lg)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ Ig
Ruch KR 4 Ruch KR 1-2
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1.00 1.00

Na gkbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni

rob6t ziemnych lub terenu 1.00 0.97

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystje natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub inny sposob zaakceptowany przezinera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystpieniem do ukiadania podbudowy nafleodczeka do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonamiezlzdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w SST D.00.00.00. "Wymagania oddlne
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowa&daystematyczne badania kontrolne
w zakresie i z ogtotliwoscia gwarantujca zachowanie wymag@ajakasci robét, lecz nie
rzadziej nk wskazano w odpowiednich punktach niniejszej spkayji.

Czestotliwos¢ bada

Lp Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana | Maksymalna powierzchnia @
dziennej dziatce roboczej| przypadajca na jedno badanie
1 Szerokd¢, glebokasé i Z czestotliwoscia gwarantuca spetnienie wymagaprzy
" | potozenie koryta odbiorze, okrdonych w p.6.2.

Uksztaltowanie pionowe o0s .
2. K jw.
oryta

Zageszczenie, wilgotng
3. | gruntu - badanie wskaika 2 600
zag:szczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badaniag¢gacgenia wedlug metody Proctora jest
niemazliwe ze wzgkdu na gruboziarniste uziarnienie materiatu twoego podtae, kontrok
zag:szczenia nalg oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny

i wtorny modut odksztalcenia podi@ wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego
i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien epraczé 2,2. Wtorny modut
odksztatcenia powinien wyn@siO0 dla kategorii ruchu KR1 i KR2 oraz 120 dla KR4
Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyzygiu piyty o srednicy 30 cm jak
w PN-S-02205: 1998 str. 13 rys.4.
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Badania ptya 30 cm wykonanego koryta gruntowego ngl@rzeprowadzi nie rzadziej i

1 raz na 3000
6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podiza
6.2.1. Zagszczenie podida
Zaggszczenie podia naley kontrolow& wg punktu 5.2.4 1 6.1.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rownéé
Nieréwnaci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy tata co 20 m w kierunku
podtuznym. Nieréwndci poprzeczne naky mierzyt tata co najmniej 10 razy na 1 km.
Nieréwnaci nie mog przekracz&?2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalemierzy za pomog 4-metrowej faty i poziomicy co najmniej
10 razy na 1 km i dodatkowo we wszystkich punktgébwnych tukéw poziomych: na
pocztku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poetku, wsrodku i na kacu kazdego
tuku kotowego.
Spadki poprzeczne podia powinny by zgodne z DokumentacjProjektows z toleranci
+0.5%.
6.2.2.3. Gébokosé koryta i rzedne dna

Glebokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 20 m w osi jezdni i na jej kragdziach, a
na odcinkach krzywoliniowych co 10 m.
Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi zmierzonymi a projektowanymi nie powinny keacza +0 cm
i-2.cm.
6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztaltowanie osi koryta nalg sprawdza w punktach gtownych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzaduiego 100 m.
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz 3 cm.
6.2.2.5. Szeroké¢ koryta
Szerokd¢ koryta naley sprawdza co najmniej 10 razy na 1 km.
Szerokaé¢ koryta nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm oraz
-5 cm.
6.2.2.6. Zasady pogpowania z odcinkami o niewtdciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny byhaprawione przez spulchnienie dehgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i powtOrne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru robét jest in® wykonanego i odebranego koryta gruntowego zgodnie
z Dokumentagj Projektovs i pomiarem w terenie.
Ogolne wymagania dotyaze obmiaru podano w SST D.00.00.00. "Wymaganiarajol
8. Odbiodr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.0000Wymagania ogoéline”.
Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zgggczonego podi@ dokonywany jest na zasadach
odbioru robot zanikagych i ulegajcych zakryciu i powinien kyprzeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.
9. Podstawa ptatndéci

Ogdélne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania
0golne”.
Platng¢ za nf wykonanego koryta gruntowego zgodnie z obmiaremsery jakasci robot
przyjmowa& na podstawie wynikow pomiaréw i badiaboratoryjnych.
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Zgodnie z DokumentagjProjektova nalery wykona:
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowanienzagszczeniem podi@
w gruntach kat. I-1V, gibokas¢ koryta 5 cm
- wykonanie koryta mechanicznie wraz z profilowanienzagszczeniem podi@
w gruntach kat. I-1V gibokas¢ koryta ponad 15 cm
Uwaga:
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplzaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusnoalki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagiszczenie,

- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiar6éw i baddaboratoryjnych, wymaganych w szczego6towej
specyfikacji technicznej,

- oznakowanie robot,

- dogzszczenie i ulepszenie podén

10. Przepisy zwazane
PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog@®eeziat, nazwa i okgééenia.
PN-B-04481:1998 Grunty budowlane. Badania probektgr.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenia, modatiksztaticenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie piyh.

BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie progekntow do celow drogowych
i lotniskowych.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résanmawierzchni pantografem i tat

BN-70/8931-05 Oznaczenia wskaka nanosci gruntu jako podiba nawierzchni
podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. \Wyamia i badania.
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SZCZEGOt OWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.04.03.01

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacjeciinicznej & wymagania
dotyczice wykonania oraz odbioru oczyszczenia i skropiewastw konstrukcyjnych
nawierzchni w zwizku z remont drogi gminnej odcinekzégo - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosawgko dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyprowadzenia robét przy oczyszczaniu
i skrapianiu warstw konstrukcyjnych nawierzchnbegmup:

- oczyszczenie mechaniczne warstw konstrukcyjnychituimicznych

- skropienie emulgjasfaltova warstw konstrukcyjnych niebitumicznych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikagjzgodne z obowzujacymi
odpowiednimi normami i SST D.00.00.00 "Wymaganialog".

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, SST i poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotyaee jakaci rob6t, podano w SST D.00.00.00 "Wymagania odoine

2. Materiaty

2.1. Rodzaj materiatu
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu skropienimediug zasad niniejszej

Specyfikacji g:

— szybkorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa nieffilamlyana klasy K1 - do
skropienia warstw bitumicznych. Nale stosowa emulsg K1-60. Liczba 60 oznacza
przecetna zawartd¢ asfaltu w emulsji.

- $redniorozpadowa kationowa emulsja asfaltowa nierfikalyana klasy K2 — do
skropienia warstw niebitumicznych.

Wiasciwosci  drogowych emulsji  kationowych niemodyfikowanychowinny spetnia

wymagania podane w pasizej tablicy.

Oznaczenia Klasa emuls;ji
Badanie wiaciwosci roszéﬁzii:)(\)/;/ej roszrpegg(i)(\)/\-/ej Metoda bada
K1-60 K2 wg Zeszytu IBDiM
Zawarta¢ lepiszcza, % 58-62 50-70 punkt 5.2
Lepkas¢ BTAO 4 mm, s - <15 Punkt 5.5
Lepkas¢ wg Englera, Y 3-15 >3 punkt 5.4
Jednorodn&, % 0,63 mm <0,10 <0,10 punkt 5.6
Jednorodn&, % 0,16 mm <0,25 <0,25 punkt 5.6
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Sedymentacja, % <=5.0 <=5,0 punkt 5.8
Przyczepn&t do kruszywa, % >=85 >=85 punkt 5.9
Indeks rozpadu, g/100g <90 80-130 punkt 5.10

Metody bada podane w punktach j.w. opisang w Informacjach, Instrukcjach - Zeszycie
Nr 60 Serii: "Informacje i Instrukcje” wydanym pzd¢BDiM-Warszawa 1999 pt. "Warunki

techniczne - Drogowe kationowe emulsje asfaltowe\E98".

2.2. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Skropienie warstw niebitumicznych — w4t 0,8 kg/nf.

Skropienie warstw bitumicznych — wtg 0,5 kg/nf.
Tablica: Zalecane ikei asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdj uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

. . llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Podiae do wykonania warstwy - .
Lp. . : z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
z mieszanki betonu asfaltowego .
uptynnionego, kg/fm
Podlae pod warstw asfaltow
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0d 0,7do 1,0
2 Podbud_owa_ z kruszywa stabilizowanggo 0d 0.5do 0.7
mechanicznie
3 Pod_b_udowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0.3do 05
stabilizowanego cementem
4 NaV\_/lerzchma asfaltowa o chropowdtej 0d0.2do 05
powierzchni

Tablica: Zalecane ikei asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdj uptynniacza
z asfaltu uptynnionego na pokeniach midzywarstwowych

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Pohkczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/fm

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza llib od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wiaca 0d 0,1 do 0,3

2.3. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie m@gowodowa utraty cech lepiszcza i oli@nia jego
jakaosci.
Lepiszcze naley przechowywda w zbiornikach stalowych wypoganych w urzdzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpsi wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si
magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanyattomowych lubzelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkoéw, jakie podano Blarnikow stalowych.
Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.
Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgldu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,kducha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleprzestrzega zasad ustalonych przez

producenta.

3. Sprzet
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3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprt do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien awgk sic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— szczotek mechanicznych - zaleca skycie uradzen dwuszczotkowych - pierwsza ze
szczotek powinna Iy wykonana z twardych elementow czysggzh i sheyé do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysaqaeylegajcych do czyszczonej warstwy; druga
szczotka powinna posiaélanickkie elementy czyszaze i stizy¢ do zamiatania; zalecagsi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

- sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek ¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni naleuzywac skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka
powinna by wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie

I requlowanie nagpujacych parametréw:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,

— predkosci poruszania siskrapiarki,

— wysokaci i dlugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbizolowany termicznie tak, aby byto mave

zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewiozktadanie lepiszcza z tolerasej 10% od ilgci zatazone.

4. Transport

Emulsg na budow nalezy przewoz¢é w samochodach cysternach. Cysterny winng by
podzielone przegrodami na komory o pojesuigie wickszej ni 1 nt, a kada przegroda
powinna mi€é wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysternazywana do transportu
emulsji nie mae by uzywana do przewozu innych lepiszczy.

Dopuszcza si stosowanie beczek lub innych pojemnikow stalowyktgre na skrzyni
tadunkowej powinny by ustawione, réwnomiernie na calej powierzchni i egieczone
przed maliwoscia przesuwania gipodczas transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robét podano w SST MOMO "Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniuznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy ayciu szczotek mechanicznych a w razie potrzeby wpdg cinieniem. W
miejscach trudno doginych nalgy uzywat szczotek ¢cznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, beg@eadnio przed skropieniem warstwa powinnac¢ by
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oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.2.2. Skropienie powierzchni

Warstwa przed skropieniem powinn& lmgzyszczona.
Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢
dopiero po wyschiciu warstwy, za wytkiem zastosowania emulsji, przy ktoérych
nawierzchnia mee by¢ wilgotna.
Skropienie warstwy ma rozpocz¢ sie po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna &y skrapiana lepiszczem przy zyeiu skrapiarek,
a w miejscach trudno deginych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskovd).
Skropiona warstwa powinna dyozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czashehzy
dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W zateosci
od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi
Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej bhdwca powinien zabezpiedzy
skropiora warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopuszczgiko nieztedny ruch budowlany.
Powierzchnia powinna kyskropiona emulsgj asfaltows z wyprzedzeniem w czasie na
odparowanie wody. Orientacyjny czas powinien wy@igsi najmniej:

- 2.0 godziny w przypadku stosowania 0.5 - 1.0rkgmuls;ji,
- 0.5 godziny w przypadku stosowania 0.1 - 0.5kgmuls;ji.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne™

6.2. Kontrole i badania przed przysspieniem do robot

Przed przysapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadziobne skropienie
w celu okrélenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki ieslania wymaganej il€ci
lepiszcza w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gkeaia.

6.3. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot
6.3.1. Badanie lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym, Wykonawca
powinien kontrolowa dla kazdej dostawy wisciwosci lepiszczy podane w tablicy paej.

Lp. Rodzaj lepiszcza Kont’ro_lovv’ane Badanie
wiasciwosci wedtug normy
1 | Emulsja asfaltowa kationowa  lepkasé EmA-99

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarowy jest 1 m? powierzchni oczyszczonej i skropionej na podstawie
Dokumentacji Projektowej i obmiaru w terenie.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.00\Wigmagania ogolne”.

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D.000W0Wymagania ogoélne".

9. Podstawa ptatndci

Ogodlne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania
ogolne”.
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Platng¢ za nf wykonanego oczyszczenia i skropienia maleprzyjmowa zgodnie
z obmiarem, ocenjakosci wykonanych robot i jakiwi uzytych materialtdw na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:

- oczyszczenie mechaniczne warstw konstrukcyjnychitumicznych,

- skropienie emulgjasfaltowa warstw konstrukcyjnych niebitumicznych,

Cena wykonania robot obejmuije:

- mechaniczne ie¢czne oczyszczanie kdej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z ewentualnym polewaniem wdab wyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze

- zakup lepiszcza,

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- oznakowanie robot.

10. Przepisy zwazane

1. PN-EN-1426:2001Asfalty i produkty asfaltowe. Oznaczenie penetragii.

2. PN-EN-12591 Asfalty i lepiszcza asfaltowe. Asfalrogowe.

3.Zeszyt Nr 60 Serii: "Informacje i Instrukcje” IBDIMWarszawa 1999 “"Warunki
techniczne: Drogowe kationowe emulsje asfaltowe E98A
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjecihicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa famanesfabilizowanego
mechanicznie w zwrku z remont drogi gminnej odcinekzéao - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego swwlanego mechanicznie
I obejmup:
- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamarsgtgbilizowanego mechanicznie
0/31,5 grubéci 15 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego amcinie — jedna lub wtej
warstw zagszczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;.

1.4.2 Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowvazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami (w szczegoldoi z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszyw stabilizowdnyc
mechanicznie”) oraz z definicjami podanymi w SSDW@00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami liyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa taegan stabilizowanego
mechanicznie jest kruszywo tamane, uzyskane w wypikekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnegj
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywegugicznej uziarnienia nasiednich sitach.
Wymiar najwkkszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtlug PN-B-06714-15 powinnazéé migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudawzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudaypomocnicz (dolng warstwe)

2.3.2. Wiaciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1
Wymagania
Kruszywa tamane i
Lp Wyszczegdlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 12i0,075 mm, od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-06714-15 [3]
% (m/m)
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 PN-B-06714-15 [3]
nie wigcej niz
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, 1 1 PN-B-04481 [1]
%(m/m), nie wecej niz
5 | Wskanik piaskowy po gicio-krothym od 30do 70 od 30 do 70 BN-64/8931-01 [2
zag:szczeniu metagl lub 1l wg PN-B-
04481, %
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 50
b) scieralnag¢ czesciowa po 1/5 peingj PN-B-06714-42 [12]
liczby obrotéw w stosunku do ubytku masy 30 35
po petnej liczbie obrotéw, nie wéej niz
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714-18 [6]
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8 [ Mrozoodporné&c, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19 [7]
cyklach zamrza- 5 10
nia, %(m/m), nie wjcej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wgcej niz - - PN-B-06714-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu PN-B-06714-28 [9]
na SQ, %(m/m), nie w¢cej niz 1 1
11 | Wskanik nosnasci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102[19]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowd wodk wg PN-B-32250 [18].
3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sgtatnych do zagszczania;
w miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irxyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotycce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidneyj.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochoigniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmigmagania dotyce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfeai na osie i innych parametrow
technicznych.

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§wa zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000MWymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazafa lzdzie na wczéniej przygotowanym
podtazu.
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5.2.1. Przygotowanie podipa

Podtaze pod podbudow powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D.04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiu zapewnigicym nie przenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikaalazg sprawdzé wzorem:

215 <5 1)

w ktorym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#®bolziaren warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod&%8 ziaren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i¢kkie miejsca podika oraz
wszelkie powierzchnie nieodpowiednio zagczone Ilub wykazage odchylenia
wysokaciowe od zataonych rzdnych, powinny b§ naprawione przez spulchnienie,
dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszaniesidgnicia wilgotnagci optymalnej,
powtdrnie wyrbwnane i zggzczone.
Podbudowa musi Ry wytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z Dokumentacja Projektowa i wedtug zaledezyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbawy musi by wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie rolbbezpWykonawe. Rozmieszczenie
palikow lub szpilek musi unitiwia¢ nacaganie sznurkow lub linek do wytyczenia robot
I nie powinno by wigksze nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miespéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepturna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméwedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalry dla mieszanych sktadnikow. Spadzona receptura musi uzygka
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstgvpodbudowy

Wytworzenie mieszanki polegdedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgagitiooptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej materialu. Nawinie mieszanki powinno ng@powa stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/t do czasu uzyskania w mieszance wilgéthaptymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodatndw w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wiksza. Zwekszenie iléci wody mae skgat 20%
w stosunku do wilgotriei optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio naturalna materiatu
przekracza wilgotrn@ optymalr, nalezy materiat osuszyprzez zwekszenie ildci miesza.
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5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowaodbywa& sic bedzie
samowytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyhrkowaniu
W Sposob zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregac]

5.2.6. Rozkiadanie mieszanki

Przed przyspieniem do robo6t w terenie Wykonawca jest zolaaany do oznakowania
prowadzonych robét zgodnie z Projektem organizemjiét na czas budowy. Roz&nie
mieszanki odidzie s¢ we wczéniej przygotowanym korycie gruntowym lub warstwimej
podbudowy przy pomocy réwniarki lub uktadarki z mawaniem parametrow (grufm
I szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progeiej. Warstwa podbudowy
powinna by roztozona w sposob zapewnialy osihgniccie wymaganych spadéw iganych
wysokaciowych. Podbudowy nalg wykona w dwoch warstwach. Grubé pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Kada warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw ednygch
wysokaciowych. Rozpoogzeie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przezayniera. W czasie ukladania mieszanki ngledrzucé ziarna o
srednicy wekszej ng  2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.

5.2.7. Profilowanie rozt@onej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalezy sprofilowa& do spadkéw poprzecznych
I pochyler podtwznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloveamalery wykona
cigzkim szablonem Ilub rowniagk W czasie profilowania natg wyrowna lokalne
wgtebienia.
Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest geigregacja powinna byprzez
zag:szczeniem zagpiona materiatem o odpowiednich itavosciach.

5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nale przystpi¢ do jej
zag:szczenia przez watowanie. Podbudankruszywa tamanego nalezag:szcza walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Watowe powinno pospowa: stopniowo
od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnioatid dolnej do
gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnydakiekolwiek
nierowndgci lub zagkbienia powstate w czasie zggczenia powinno ldywyrownane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usueigoaterialu a do otrzymania rownej
powierzchni. W miejscach niedgphych dla walcow podbudowa powinna¢lmag:szczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymild ubijakami mechanicznymi.
Wybor sprztu zagszczagcego zaley do rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, égor uziarnienie gy w dolnej
czgsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleeazag;szczé najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylav gornej
czesci wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zalegcaagszcz& najpierw walcami
ogumionymi, a naspnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
Wskaznik zag:szczenia podbudowy g wg BN-77/8931-12 powinien odpowiata
przyjetemu poziomowi wskaika nanosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 (80% dla
podbudowy zasadniczej i 60% dla podbudowy pomoegicz

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej
okreslanej wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie zB2B4481 (metoda Il). Wilgotnid
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przy zagszczaniu powinna ldgyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej
wartasci.

5.3. Odcinek probny
Wykonawca wykona odcinek prébny co najmniej nanBpized rozpoaogiem roboét, w
celu:
- stwierdzenia czy spe¢k budowlany do mieszania, rozkltadania i gagzania kruszywa jest
wiasciwy,
- okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie 4Aoym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubici warstwy po zagszczeniu,
- okredlenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienzyd takich materialtdbw oraz spiu do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysasi 400 do 800 fm
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez fyniera.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agdpniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zé#f Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obamany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkadszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdbw. Badania te powinny obejmbdwaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanychmechanicznie
Czestotliwosé bada

Minimalna liczba Maksymaina
Lp. Wyszczegolnienie bada . .| powierzchnia podbudowy
bada na dziennej dai o
dziatce roboczej przypacajca na Jedno
badanie (f)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

- co najmniej 10 prébek na 10 006 m

- co najmniej 10 probek na zadaniu
Badanie wtaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 zmianie kruszywa

3 | Zagszczenie warstwy
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1.
Prébki naley pobierg w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane aynierowi.

6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Wilgotnoé¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (meitda tolerancy +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osiagni¢ccia wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nale sprawdzda wg metody obeizen piytowych,
wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimerpiszym obcizeniu.
Moduty odksztatcenia obliczaest nas¢pujacych wzorow:

E= (3*Ap/4*As)*D [2]
Ex= (3*Ap2/4*As;)*D [3]

gdzie:
E: - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
= - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r&nica naciskow w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap, - réznica naciskow w drugim cyklu obgiania [MPa],
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp [mm],
As, - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskowAp, [mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalery przeprowadzanie rzadziej ni 10 razy na 10 000 fr(co najmniej 10 razy na
zadaniu), lub wedtug zaleténzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie
nalezy uzna& za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modiudo pierwotnego modutu
odksztatcenids; jest nie wikszy od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy oraz
modut wtérnyE, > 140 MPa.

E2 ¢ 00
E,

6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmatwacer wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyagzch cech geometrycznych podbudowy

podano w tabl. 3.

Tablica 3. Cgstotliwaos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw

stabilizowaneganechanicznie
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposo6b cigly planografem albo co 20 m 4aha

kazdym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

2 Réwnas¢ podiwna
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Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10|m
6 Uksztattowanie osi w planié* €0 100 m

Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
7 Grubdi¢ podbudowy rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000 f
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- modut odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach

gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej

niz £5 cm.
Na jezdniach bez krayinikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai
warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazan w dokumentacji
projektowej.

6.4.3. Rowndé¢ podbudowy
Nieréwnaci podtuzne i poprzeczne podbudowy natemierzy¢ 4-metrowy tata, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwnasci podbudowy nie magprzekraczé
-10 mm dla podbudowy zasadniczej
-20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadwiqny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi podbudowy powinny méei¢ sii w podanych
odchyleniach w stosunku do projektowanego profddtpznego:
-dla podbudowy zasadniczej: -1 cm, +0 cm,
-dla podbudowy pomocniczej: -2 cm, +1 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogioza
Os podbudowy w planie nie nae by¢ przesungta w stosunku do osi projektowane] @eej niz +
5cm.

6.4.7. Grubaé¢ podbudowy i ulepszonego podia

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10 %,
- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa z kruszywa o Wymagane cechy podbudowy
wskazniku Wy nie mniejszym|  Wskanik | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyd Srednicy
niz, % zag:szczenia 30 cm, MPa
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Is nie . L. . L
mniejszy ni od pierwszego obgtenia E | od drugiego obaienia &
60 1,0 60 120
80 1,0 80 140

6.5.Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtd&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazupicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
giebokadsci co najmniej 10 cm, wyrOwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerdkioprojektowanej o wicej niz 5 cm
I nie zapewnia podparcia warstwomgylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubadé do potowy szerokii
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtd&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona
napravw podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢é, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewt&ciwa nosnosé podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty nieziine do zapewnienia wymaganejsncsci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zamenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez Wykonawc
podbudowy.
7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.0000M0/magania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarovg
Jednosty obmiarow jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.0000Mymagania ogolne”.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalery wykona:

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie
0/31,5 grubéci 15 cm

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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24.

25.

26.
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CoNORLDNE

oznakowanie robot,
sprawdzenie i ewentuaimapravg podiaza,

zakup materiatow,

przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept

wykonanie odcinka prébnego,

dostarczenie mieszanki na miejsc wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztoonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badaaboratoryjnych okrdonych w szczegotowe]
specyfikacji technicznej,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-EN197-1:
2002.U.
PN-EN
1:2003
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-S-02205
PN-S-06102

PN-EN 13043/2004

Grunty budowlane. Badania prébektgrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie zawartri zanieczyszczeobcych
Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie skiadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie wilgotndci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaie nasikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie mrozoodporrici metody bezpdredni
Kruszywa mineralne. Badania. Ozawsie zawartci zanieczyszczeorganicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie zawartéi siarki metod bromows
Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezrozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezrozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. OzmaieZcieralndgci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania techniczne

Kruszywa do mieszanek bitunyick i powierzchniowych utrwahe stosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu

Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgosri@lotyczace cementu powszechnegaytku

13055- Kruszywa lekkie. Cgi¢ 1.Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkigyrzavy

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z thucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie imska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie tmoddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

Drogi samochodowe.
i tata

Drogi samochodowe. Pomiar&igiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Roboty ziemne —aggmia i badania

Podbudowa z kruszywa stabilizowamegchanicznie

Pomiar réigno  nawierzchni planografem

Dz.U. Nr 43 — Rozporgzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoehtécznych, jakim powinny odpowiaéla
drogi publiczne i ich usytuowanie.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacjeciinicznej & wymagania
dotycace wykonania i odbioru wyréwnania podbudowy krusegw tamanym
stabilizowanym mechanicznie w zwku z remont drogi gminnej odcinekzéao - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych
z wykonywaniem wyrownania podbudowy kruszywem tayman stabilizowanym
mechanicznie i obejmajj

- Wykonanie wyrownania podbudowy kruszywem famanyabiizowanym mechanicznie
4/31,5 grubéci min 7 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego amcimie — jedna lub wtej
warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.2 Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami (w szczegoldoi z PN-S-06102 ,Podbudowa z kruszyw stabilizowdnyc
mechanicznie”) oraz z definicjami podanymi w SSD@00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, SST i poleceniami liyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa taegan stabilizowanego
mechanicznie jest kruszywo tamane, uzyskane w wypikekruszenia surowca skalnego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztizebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej graniczmagrnienia nasgsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie oo przekracza 2/3 grubdci warstwy ukladanej
jednorazowo.

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtlug PN-B-06714-15 powinnazéé miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudawzasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudaypomocnicz (dolng warstwe)

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1
Wymagania
Kruszywa tamane i
Lp Wyszczegdlnienie Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasadnicza | pomocnicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, od 2 do 10 od 2 do 12 PN-B-06714-15 [3
% (m/m)
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), 5 10 PN-B-06714-15 [3]
nie wigcej niz
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, 1 1 PN-B-04481 [1]
%(m/m), nie wecej niz
5 | Wskanik piaskowy po gicio-krothym od 30do 70 od 30 do 70 BN-64/8931-01 [2
zag:szczeniu metagl lub 1l wg PN-B-
04481, %
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 50
b) $cieralna¢ czesciowa po 1/5 peingj PN-B-06714-42 [12]
liczby obrotéw w stosunku do ubytku masy 30 35
po petnej liczbie obrotéw, nie wéej niz
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~

Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 3 5 PN-B-06714-18 [6]
8 [ Mrozoodporné&t, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19 [7]
cyklach zamrza- 5 10
nia, %(m/m), nie wjcej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714-37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie wecej niz - - PN-B-06714-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu PN-B-06714-28 [9]
na SQ, %(m/m), nie wgcej niz 1 1
11 | Wskanik nosnasci Wy, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102[19]

2.3.3. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [18].

3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsg/ch w uradzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfi wytworzenie jednorodne] mieszanki o wilgotob
optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sgtanych do zagszczania;
w miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irxyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganinej.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochodgniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmigmagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gsgi na osie i innych parametrow
technicznych.

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§si zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.0000MWymagania ogolne”.
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5.2. Zakres wykonywanych robot
Warstwa podbudowy z kruszywa tamanegazafa lzdzie na wczéniej przygotowanym
podiazu.

5.2.1. Przygotowanie podiza

Przed przyapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paitivvy powinna
zost& oczyszczona z wszelkich zanieczysaczegodnie z SST D-04.03.01 ,Oczyszczenie |
skropienie warstw konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy tluczniowej lub z kruszywemwidziana do wyréwnania powinna
zost& przed uktadaniem warstwy wyrownawczej zoskardowangtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na
wihasciwe zwizanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istiigjpodbudovy.

Prace pomiarowe powinny dywykonane w sposOb urdaviajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgodnie z dokumentacpjektow.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wywdania podbudowy powinny by
wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrayame w czasie robét przez
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposob zaakceptowany przezinera. Rozmieszczenie palikow lub  szpilek
powinno umaliwia¢ naciagniccie linki do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10
m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy rigleistawé wzdtuz istniepcej podbudowy prowadnice
w taki spos6b, aby wyznaczaly orfeisle warstve wyrownawcz podbudowy w stanie
niezagszczonym. Prowadnice winny dyustawione stabilnie, w sposéb wykluezs ich
przesuwanie siw czasie ukladania i zeggczania kruszywa..

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepturna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméweadzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalmy dla mieszanych sktadnikow. Spadzona receptura musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki na warstgypodbudowy

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditiooptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej materiatu. Nawinie mieszanki powinno napowa stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/t do czasu uzyskania w mieszance wilgéthaptymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodatndw w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wiksza. Zwekszenie iléci wody mae skgat 20%
w stosunku do wilgotriei optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio naturalna materiatu
przekracza wilgotrni@ optymalr, nalezry materiat osuszyprzez zwekszenie ildci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowaodbywg& sic bedzie
samowytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyprkowaniu
w sposéb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregacj

5.2.6. Rozkltadanie mieszanki

Przed przyspieniem do robot w terenie Wykonawca jest zokaany do oznakowania
prowadzonych roboét zgodnie z Projektem organizemjiot na czas budowy. Roz&nie
mieszanki odedzie st we wczéniej przygotowanym korycie gruntowym lub warstwnne)
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podbudowy przy pomocy réwniarki lub uktadarki z mawaniem parametrow (grubm
I szerokg@ci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progeiej. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewniay osiagniccie wymaganych spadow iganych
wysokaciowych. Podbudowy natg wykona& w dwoch warstwach. Grubé pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Kada warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow ¢dmyzch
wysokaciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez4pniera. W czasie uktadania mieszanki ngledrzucé ziarna o
srednicy wkekszej ni#  2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
zanieczyszczenia.
5.2.7. Profilowanie rozt@onej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalezy sprofilowa do spadkéw poprzecznych
i pochyler podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloieamalery wykona
ciezkim szablonem Ilub réwniask W czasie profilowania natg wyrowna lokalne
wgtebienia.
Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest gmigregacja powinna byprzez
zag:szczeniem zagbiona materiatem o odpowiednich \itavosciach.
5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naleprzystpi¢ do jej
zag:szczenia przez watowanie. Podbudankruszywa tamanego nalezag:szcza walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi. Watowe powinno pospowa: stopniowo
od krawedzi do srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdnioatid dolnej do
gornej krawdzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnydakiekolwiek
nierowndgci lub zagkbienia powstate w czasie zggczenia powinno ldywyrownane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usueigoaterialu a do otrzymania rowne;j
powierzchni. W miejscach niedgphych dla walcow podbudowa powinna¢kgag:szczona
zag:szczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymild ubijakami mechanicznymi.
Wybor sprztu zagszczajcego zaley do rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, égodr uziarnienie gy w dolnej
czgsci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleeazag;szczé najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylav gornej
czesci wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zalegcaagszcz& najpierw walcami
ogumionymi, a naspnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kacowej sprzt cigzszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratorow.
Wskanik zag:szczenia podbudowy g wg BN-77/8931-12 powinien odpowiata
przyjetemu poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11 (80% dla
podbudowy zasadniczej i 60% dla podbudowy pomoeficz

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej
okreslanej wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie zB2B4481 (metoda Il). Wilgotnid
przy zagszczaniu powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej
wartici.
5.3. Odcinek prébny

Wykonawca wykona odcinek prébny co najmniej nanBpized rozpoaogiem robot, w
celu:
- stwierdzenia czy spek budowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest

wiasciwy,
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- okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie 4Aoym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubiei warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienzyd takich materiatow oraz spy do
mieszania, rozkladania i zgggczania, jakie dzla stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800 fm
Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez kyniera.
5.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed agpniem nasfpnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. zé#i Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rlahszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogalne”
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materialtdbw. Badania te powinny obejmowaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanychmechanicznie
Czestotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia podbudowy
przypadajca na jedno
badanie (rf)

Minimalna liczba
bada na dziennej
dziatce roboczej

Lp. Wyszczegdlnienie bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

- co najmniej 10 probek na 10 006 m

- co najmniej 10 probek na zadaniu
Badanie wiaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
wg tab. 1, pkt. 2.3.2 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1.
Prébki naley pobierg w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane aynierowi.
6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Wilgotnoé¢ mieszanki powinna odpowiaélawilgotnasci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (meidda tolerancy +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osiagniccia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

3 | Zag:szczenie warstwy

4
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Zageszczenie  podbudowy nale sprawdza wg metody obazen plytowych,
wg BN-64/8931-02 (oraz PN-S-02205) przy drugimdrpiszym obgcizeniu.
Moduty odksztatcenia obliczaest nasgpujacych wzorow:

E= (3*Ap/4*As)*D [2]
Eo= (3*Ap./4*As;)*D [3]

gdzie:
Ex - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
Ez - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - r@nica naciskow w pierwszym cyklu olgania [MPa],
Ap, - r&znica naciskow w drugim cyklu okgiania [MPa],
As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskowAp [mm],
As, - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskOwAp, [mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalery przeprowadz&anie rzadziej ni 10 razy na 10 000 fr(co najmniej 10 razy na
zadaniu), lub wedtug zaleténzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie
nalezy uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modEudo pierwotnego modutu
odksztatcenids; jest nie wikszy od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy oraz
modut wtérnyE, > 140 MPa.

2 ¢ 202
Es
6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmatwacer wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawcw sposob losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyagzch cech geometrycznych podbudowy
podano w tabl. 3.
Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowaneganechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw
1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km
> ROwNGié podiuzna \|iv §poséb e@g’ry planografem albo co 20 m daha|
azdym pasie ruchu
3 Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10{m
6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
7 Grubas¢ podbudowy rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejmaz na 2000 f
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- modut odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i ukseteania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
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6.4.2. Szeroké¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz £5 cm.
Na jezdniach bez krayinikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai
warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazan w dokumentacji
projektowej.
6.4.3. Rowndé¢ podbudowy
Nieréwnaci podituzne i poprzeczne podbudowy natemierzy 4-metrowy tata, zgodnie
z BN-68/8931-04.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
-10 mm dla podbudowy zasadniczej
-20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadwiqny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj £ 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi podbudowy powinny mégi¢ sic w podanych
odchyleniach w stosunku do projektowanego profddtpznego:
-dla podbudowy zasadniczej: -1 cm, +0 cm,
-dla podbudowy pomocniczej: -2 cm, +1 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonegogtoza
Os podbudowy w planie nie me by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej @eei niz +
5cm.
6.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podia
Gruba¢ podbudowy nie mze sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10 %,
- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%.
6.4.8. Nénos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,

Tablica 4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z kruszywa o | Wskanik | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyd Srednicy

wskazniku wy Nie mniejszym| zagzszczenia 30 cm, MPa
niz, % Is nie . . . W
mniejszy nk od pierwszego obgienia & | od drugiego obaienia &
60 1,0 60 120
80 1,0 80 140

6.5.Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.
Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wicej niz 5 cm
I nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubc¢ do potowy szerokdi
pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
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6.5.2. Niewtd&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wergim grubéci, Wykonawca wykona
napraw podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢é, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \étawosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkiu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewt&ciwa nosnosé podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty nieziine do zapewnienia wymaganejsncsci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zamenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez Wykonawc
podbudowy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.0000M0B/magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarovg
Jednosty obmiarows jest m? (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00Q0MNymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 dalty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektow nalery wykona:

- wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamargtgbilizowanego mechanicznie
16/31,5 grubéci 15 cm.

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,
- zakup materiatow,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept
- wykonanie odcinka prébnego,
- dostarczenie mieszanki na miejsc wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
- zag:szczenie roztoone] mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w szczegétowej
specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10 Przepisy zwazane
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiayr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarkgi zanieczyszcze
obcych
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&ezanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn
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No o

10.
11.
12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.
19.

20.
21.
22.
23.
24.

25.

26.

27
28
29

PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-EN
13043/2004

PN-EN197-1:
2002.U.
PN-EN

1:2003

PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-S-02205
PN-S-06102

Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodpordc metod,
bezpgredni

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarkgi zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartci siarki metod
bromowy

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralnégci w bgbnie Los
Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iogowe.
Badania techniczne

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowyutrwalé
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach
przeznaczonych do ruchu

Cement. Skifad, wymagania i kryteria zgofimodotycace cementu
powszechnegoaytku

13055-Kruszywa lekkie. Cgs¢ 1.Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej

zaprawy

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsz stabilizowanych

mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywani

Drogi samochodowe. Oznaczaniesméka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar r&gho nawierzchni
i tata

Drogi samochodowe. Pomiagéigiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Roboty ziemne magania i badania

Podbudowa z kruszywa stabilizowameggchanicznie

planografem

Dz.U. Nr 43 — Rozporglzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkoehtecznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegbétowej Specyfikacjecihicznej & wymagania
dotyczace wykonania i odbioru nawierzchni z kruszywa faegm stabilizowanego
mechanicznie w zwrku z remont drogi gminnej odcinekzéao - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych
z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa famanego iktalwvanego mechanicznie
I obejmup:
- wykonanie nawierzchni z kruszywa famanego stabWemmego mechanicznie 4/31,5
grubasci 15 cm na zjazdach,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lubggej warstw z ttucznia i klica kamiennego,
lezacych na podtou naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatych do
bezpdredniego przejmowania ruchu.

1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pmrechaniczne rozdrobnienie skat
litych, wg PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyntkunajmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje tirupy frakcji, charakteryzage se
ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-0110j0

1.4.4. Ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykite o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskame/miku rozdrobnienia w
granulatorach tamanego kruszywa zwykitego, chargktgce st chropowatymi
powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn @mbnych krawdziach i nareach, o
wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okigenia $ zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchtwearde nieulepszone. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctinczniowej wg PN-S-96023 [20hs
— kruszywo tamane zwykie - ttucée kliniec, wg PN-B-11112 [15],

— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
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— kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub
piasek wg PN-B-11113 [16],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materiatéw
Klasa i gatunek kruszywa, w zafesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:
— $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,21 3

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iiktia klasy Il i 11l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralngé w bebnie kulowym (Los Angeles
wg PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnegj liczbie obrotow, % ubytku masy,

nie wiecej

niz: 35 50
- w tluczniu 40 50
- w klincu
b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku

masy w stosunku do ubytku masy po pefnej 30 35

liczbie obrotow, nie wicej niz:

2 | Nasiakliwosc, wg PN-B-06714-18 [9], %

(m/m), nie wecej niz:

a)dla kruszyw ze skat magmowych| i 2,0 3,0
przeobraonych 3,0 5,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-
06714-20 [11], % ubytku masy, niegeej niz:
a)dla kruszyw ze skat magmowych| i 4,0 10,0
przeobraonych 5,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg
zmodyfikowanej metody bezp@dniej, wg
PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie

wigcej niz: 30 nie
- w klincu, nie bada| bada si
- w tluczniu sig

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm
odsianych na mokro, % (m/m), niequej niz:
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- w tluczniu 3
- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowej w tluczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej ui 75
c) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
d) zawarté¢ nadziarna w ttuczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych w ttuczniu lub 0.2
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie agij ’
niz:
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[8], % (m/m), nie wgcej niz:
- w ttuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu
lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy wzorcowa
nie ciemniejsza ui

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrgnulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci miatu ”:;foséﬁgjk'
granulowanej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B- 05 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wtej niz: ’ ’
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],
nie mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie wzorcowa wzorcowa
ciemniejsza ri:
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], 20 15
% (m/m), nie wgcej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg nie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mniejmi | bada st

2.3.1. Wi&ciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniavymagania okrdone jak dla podbudowy zasadnicze.

2.3.3. Woda
Nalezy stosowéd wode wg PN-B-32250 [18].
3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgch w uradzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sgtanych do zagszczania;
w miejscach trudno daginych powinny b¥ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irxyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycace transportu
Wymagania dotycce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganineyj.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochoigniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spétmigmagania dotyce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gfeai na osie i innych parametrow
technicznych.

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§wa zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000MWymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
Warstwa nawierzchni z kruszywa tamanego zoia Iledzie na wczéniej
przygotowanym podial.

5.2.1. Przygotowanie podiza

Podtae pod pnawierzchaipowinno spetnia wymagania okrdone w SST D.04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D.02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiku zapewniajcym nie przenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nie przenikaalazg sprawdzé wzorem:

Dis o g 1)
d85

w ktorym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#®bolziaren warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,

dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod£%8 ziaren gruntu podia,
w milimetrach.
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Przed wykonaniem nawirzchni wszelkie koleiny kkkie miejsca podtza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazage odchylenia wysolkgiowe od
zatlazonych rzdnych, powinny b§ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do a@skcia wilgotngci optymalnej, powtdrnie
wyréwnane i zagszczone.

Nawierzchnia musi hy wytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentacja Projektowa i wedtug zaledezyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podhbawy musi b¢ wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robbezpWykonawe. Rozmieszczenie
palikbw lub szpilek musi umiiwia¢ nachganie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
i nie powinno by wigksze nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miesnéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepturna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméweadzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalmy dla mieszanych sktadnikow. Spadzona receptura musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditiooptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej materiatu. Nawinie mieszanki powinno napowa stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/nf do czasu uzyskania w mieszance wilgétmamptymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodtrow w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wiksza. Zwekszenie ilgci wody mae skgat 20%
w stosunku do wilgotrii optymalnej. W przypadku, gdy wilgotéio naturalna materiatu
przekracza wilgotn@ optymalm, nalezy materiat osuszyprzez zwgkszenie ildci miesza.

5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowaodbywa& sic bedzie
samowytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyhrkowaniu
W SposoOb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregac]

5.2.6. Rozktadanie mieszanki

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie m®by po zagszczeniu
mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi& warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mae przekracza20
cm. Nawierzchni o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy
uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grulé roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu aginicto grubaé projektowan.

Kruszywo grube po rozkeniu powinno by zag:szczane przégiami walca
statycznego gtadkiego, o nacisku jednostkowym mesjazym nk 30 kN/m. Zagszczenie
nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpgce od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprg@s powinno rozpocg sie od
dolnej kravedzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadacymi sk, w kierunku
jej gornej krawedzi. Dobor walca gtadkiego w zaleosci od twardgci thucznia, mana
przyjmowa& wedtug tablicy 4.
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Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zatesci od twarddci thucznia

Twardas¢ | wytrzymata¢ nasciskanie Dopuszczalny nacisk kN/m
skaty, szerokdci tylnych két walca
z ktorej wykonano ttucze
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagzszczanie mina zakaczye, gdy przed kotami walca przestaic tworzye fale, a
ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskieota walca nie wttaczaegw
nawierzchng, lecz miadzy si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego gleaklinowa ja poprzez stopniowe
rozsypywanie kiica od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowade), 075 do 4 mm
przy caglym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesha niej od razu warstngorm) nie klinuje s¢, gdyz
niecatkowicie wypetnione przestrzeniegaizy ziarnami ttucznia powodajepsze zwjzanie
obu warstw ze sab Natomiast gorpwarstwe nalezy klinowaé tak dtugo, dopoki wszystkie
przestrzenie nie zostamypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zaleca skrapi& kruszywo wod tak czsto,
aby byto stale wilgotne, co powoduje kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i
tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zagzszczenie mina uwaa za zakaczone, jéli nie pojawiaga sie slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jali dokumentacja projektowa, SST lukzimier przewiduje zamulenie gorne;j
warstwy nawierzchni, to natg rozsypé cienky warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie
skropic go wody i wciera, w zaklinowai warstwe ttucznia, wytworzon papk; szczotkami z
piasawy. W trakcie zamulania nayeprzepuycic kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessanaatv \ghrstwy. Waty walca natg obficie
polewa woda, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarnita i ttucznia.
Zamulanie jest zakmzone, gdy papka przestanie przetikegtab warstwy.

J&li nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo
nalezy dodawa rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi
0 nacisku jednostkowym watu wibagego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi
zagszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym egnmiej 16 kN/m), zag:szczenie
nalezy przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lezzdbeapiania
kruszywa wod. Liczbe przegé sprztu wibracyjnego zalecaesustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ngldba, aby byta ona stale
wilgotna. Nawierzchnia, @i nie byla zagszczana urgdzeniami wibracyjnymi, powinna by
rownomiernie zajedzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szemhko okresie
od 2 do 6 tygodni, w zwzku z czym zaleca gprzektadanie ruchu naznde pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji. Badania te powinny obejmaweszystkie witaciwosci kruszywa okrgone w
p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot przy budowie nawierzchni ttucznipmadezy kontrolowa z
czestotliwoscia podam ponizej, nas¢pujace wiaCiwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawakio zanieczyszcze obcych w kruszywie i zawadé ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naednej dzialce roboczej z tyme
makf%/malna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyrosi
600 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwosé kruszywa, odpornd kruszywa na dziatanie mrozu -
przy kazdej zmianiezrodta pobierania materiatow.

Prébki naley pobier& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.
Badania petne kruszywa, obejrcg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w p.

2.3 powinny by wykonane przez Wykonawa czstotliwoscia gwarantujca zachowanie

jakaosci robdét i zawsze w przypadku zmiafrpdta pobierania materiatdw oraz na polecenie

Inzyniera. Probki do badgpetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb

losowy w obecngci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien mierzyatychmiast po jej zagzczeniu, co
najmniej w dwoch losowo wybranych punktach nadej dziennej dziatce roboczej i nie
rzadziej n w jednym punkcie na 400Tmawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédaawierzchni nie powinny
przekracza+ 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powilydynberzone i oceniane wedtug
zasad podanych w p. 6.2 OST D-05.02.00 ,Nawierzhmarde nieulepszone. Wymagania
0golne”.

6.5. Pomiar n&gnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej naky wykona ptyta o srednicy 30 cm,
zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar natevykona: nie rzadziej ni raz na 3000 f lub
wedtug zalece Inzyniera.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna spekhiaymagania dotycge ndnosci podane w
tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy ayciu ptyty osrednicy
30cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170
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Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej najeuzna za prawidtowe wtedy, gdy
stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do piervgatmaodutu odksztatcenia, mierzonych

przy uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 (1. : ML < 22).
6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniapg wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostanodrzucone. Jeli kruszywa, nie spetniage wymaga zostai
wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je na wawe, na wtasny
koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykaaujecksze odchylenia cech
geometrycznych od okilmnych w punkcie 6.3.2 powinny byaprawione przez spulchnienie
lub zerwanie na calgruba¢ warstwy, wyréwnane i powtérnie zgggczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nasipi ponowny
pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ngnos¢ nawierzchni

Jezeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezfine do zapewnienia wymaganegnaosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawgdka wtedy, gdy zarienie
nosnosci nawierzchni wynikto z niewkaiwego wykonania przez Wykonawoobot.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.0000M0B/magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarovg

Jednosty obmiarows jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00Q00Nymagania ogolne”.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami fryniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania

0golne”.

Zgodnie z DokumentagjProjektows nalery wykona:

- wykonanie nawierzchni z kruszywa famanego stabWemmego mechanicznie 4/31,5
grubasci 15 cm na zjazdach,

Cena wykonania 1 fmawierzchni obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentuaimaprawe podiaza,

- zakup materiatow,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z regept
- wykonanie odcinka proébnego,
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- dostarczenie mieszanki na miejsc wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zagszczenie roztoone] mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w szczegétowej
specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10 Przepisy zwazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiayr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawarkgi zanieczyszcze
obcych
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodpordci metod
bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawarkgi zanieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartci siarki metod
bromowy
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne
14. PN-EN Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolwyutrwald
13043/2004 stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienzach
przeznaczonych do ruchu
15.  PN-EN197-1: Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgoftriodotyczce cementu
2002.U. powszechnegoaytku
16. PN-EN 13055-Kruszywa lekkie. Cz¢ 1.Kruszywa lekkie do betonu, zaprawy i rzadkiej
1:2003 zaprawy
17. PN-B-30020 Wapno
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw
19. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwisz stabilizowanych
mechanicznie
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia kamiennego
21. PN-S-96035 Popioty lotne
22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
23. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniemska piaskowego
24. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utnododksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyty
25. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&weno nawierzchni planografem
i tata
26. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiartigiodatnych ugiciomierzem belkowym
27 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
28 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne magania i badania
29 PN-S-06102 Podbudowa z kruszywa stabilizowamegchanicznie

Dz.U. Nr 43 — Rozpotglzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéehtecznych,
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie.
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CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikaecinicznej $ wymagania dotycce
wykonania i odbioru warstwycieralnej z betonu asfaltowego w zwku z remont drogi
gminnej odcinek Jewo - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa Specyfikacja Techniczna jest stosawgko dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyprowadzenia robot przy wykonaniu
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego i obejauj

- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego AC 1iv&stwascieralna , gr. 4 cm
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowych pef niniejszej specyfikacji podano w SST D.00.00.00
"Wymagania ogolne”.
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipehiacza mineralnego
o okr&lonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona nagpar, w okrélony sposob, spetnigga okrglone
wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.

1.4.4. Pozostate ok&enia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,Wymagaongoine”.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektowa, SST i poleceniami kyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne”

2. Materialy

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude
ST-.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
Poszczegolne rodzaje materiatbw powinny pochodz zrédet zatwierdzonych przez
Inzyniera. Naley dazy¢ do zaopatrzenia sie w materialy z jednegoédia. W przypadku
zmiany pochodzenia materialu nale po wykonaniu odpowiednich badan, opracéwa
skorygowana recegt
2.1. Materiaty do wykonania warstwgieralnej z AC
Do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej do wassscieralnej z AC naley stosowa
materialty podane w tablicy 1.
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Tablica 1. Materiaty do wykonania warstégieralnej z AC

Lp. Materiat wymagania wg

1 Kruszywo grube W WT-1 2010,

2 Kruszywo drobne WT-1 2010,

3 Wypelniacz WT-1 2010,
4 Asfalt 35/50; 50/70 PN-EN 12591

2.2.Srodek adhezyjny

Decyzje o zastosowanidrodka adhezyjnego podejmuje sie po przeprowadz@nhez
Wykonawe badan laboratoryjnych uzasada®@jch konieczné jego stosowania dla
poprawy przyczeprigi asfaltu do kruszywa.

Srodek adhezyjny i jego ik powinny by dostosowane do konkretnej pary kruszywo-
lepiszcze. Przyczepsoasfaltu do kruszywa nade okreslic wg PN-EN 12697-11, metoda A
(rolowanie, sprawdzenie po 6 godzinach), na frakgjiszywa 8/11. Dopuszcza sie inne
frakcje do tego badania. Wymagana w&rjorzyczepnéci wynosi co najmniej 80%.

Przy wyborzesrodka adhezyjnego néadg zwraca& uwag; na jego termostabilnosc, szczegolnie
jesli bedzie dozowany bezpednio do zbiornika z asfaltem i przechowywany prderszy
czas w temperaturze powsj 100C. Temperatury produkcji mieszanek mineralno-
asfaltowych z dodatkierdrodkéw adhezyjnych nie magoy¢ wyzsze od zalecanych przez
producenta.

Nalezy stosowa jedynie te érodki adhezyjne, ktore posiadajaprobat techniczna
(Swiadectwo dopuszczenia do stosowania w budowniatinagowym).

2.4. Dostawy materiatéw

Za dostawy materiatdbw odpowiedzialny jest Wykonawd6t zgodnie z ustaleniami
okreslonymi w ST-00 ,Wymagania ogolne”.

Do obowiazku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw materialtéw do wytwara
mieszanki betonu asfaltowego, aby zapévwaipas materiatdw kruszywowych na co najmniej
2 tygodnie. Kada dostawa asfaltu, kruszywa i wypelniacza musi bgopatrzona w
deklaracje zgodrigi, potwierdzajca spetnienie wymagapodanych w pkt. 2, o téei wedtug
Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpni@®2pwydana przez dostawce.
Wykonawca musi deklarowgprzydatné¢ wszystkich materiatow budowlanych stosowanych
do wykonania nawierzchni asfaltowej. Odbywa sipdprzez:

— wykazanie informacji zawartych w badaniu typu wgaiaym w odpowiednim dokumencie
wyrobu (normy wyrobu, aprobaty techniczne),

- deklarowanie przydatdoi materiatu do przewidywanego celu,

— ewentualne dodatkowe informacje wymagane w dokaacgrprojektowe;.

W wypadku zmiany rodzaju i wdaiwosci materiatbw budowlanych nalg ponownie
wykaza ich przydatné¢ do przewidywanego celu.

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1. Skladowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaie w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajamirakcjami kruszywa.

2.5.2. Skladowanie wypetniacza

Wypetniacz nalgy skladowé w silosach wyposanych w uradzenia do aeraciji.

2.5.3. Sktadowanie asfaltu

Asfalt powinien by sktadowany w zbiornikach, ktérych konstrukcjazyie do ich wykonania
materialy wykluczaj mazliwos¢é zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinny ¢by
wyposaone w automatycznie sterowane gdizenia grzewcze - olejowe, parowe lub

90



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA D.05.08.05/

elektryczne. Nie dopuszcza sie ogrzewania asfattuartym ogniem. Zbiornik roboczy
otaczarki powinien hy izolowany termicznie, posiadaautomatyczny system grzewczy
zdolny do utrzymania zadanej temperatury z tolgeattic5oC oraz posiadauktad cyrkulacii
asfaltu. Wylot rury powrotnej powinien znajdofvaie w zbiorniku poriej zwierciadta
goracego asfaltu.

W zbiorniku magazynowym temperatura asfaltu nieenarzekroczy.

- dla asfaltu 35/50 — 19G

- dla asfaltu 50/70 — 18G

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprtu

Ogolne wymagania dotygeze stosowanego spitm podano w SST D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy nawierzchni z mieszanek
mineralno-asfaltowych powinien dysponawaastpujacym sprztem:

— Wytwornia (otaczark) o mieszaniu cyklicznym do wytwarzania mieszanekaralno-
asfaltowych, z automatycznym sterowaniem prodykg maliwoscia dozowania
dodatkéw adhezyjnych. Wytwornia powinnac¢kslokalizowana w polbiu prowadzonych
robodt, nie dalej i 45 km od miejsca wbudowania, co pozwala na praspartowanie
I wbudowanie mieszanki wagyu maksimum 2 godzin.

— Ukladarky do ukiadania mieszanek mineralno-asfaltowych tygag:szczanego,
z mazliwoscia utozenia nawierzchni max dwoma pragpami na catej przewidzianej
szerokdci.

— Skrapiarlg.

— Walcami stalowymi gtadkimi: lekkimgrednim i cezkim.

— Szczotlk mechaniczai/lub innym uradzeniem czyszarym.

— Samochodami samowytadowczymi z przykryciem brezeymto lub termosami do
przewozu mieszanek betonu asfaltowego.

Oferent powinien wykaza ze wskazany spet zapewni kompleksowe wykonanie
w terminie umownym robo6t nawierzchniowych wsitd 100% projektowanego zakresu. Ma t
okolicznag¢ Oferent przedly wskpny harmonogram robdt, uwzghiajpcy wszystkie
warunki, w jakich kdzie wykonywana nawierzchnia.

Przed przyspieniem do wykonania robétignier sprawdzi zgodrio przedstawionej
przez Wykonawe propozycji sprztowej z wymaganiami SST.

Oferent przedlpy na etapie opracowania oferty wsty harmonogram robét,
uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakich colzie wykonywana nawierzchnia.
Harmonogram musi uwzgldniac mazliwosci wykonawcze firm uczestnigeych w kontrakcie
oraz wykonanie robot w zakresie i terminie gkvaym w SIWZ.

3.2. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumicznej

Otaczarnia nie mae zakioéct warunkéw ochronyrodowiska tj. powodowazapylenia
terenu, zanieczyszozavod | wywoltywa& hatas powyej dopuszczalnych norm. Wydaggo
wytworni musi zapewii zapotrzebowanie na mieszarnia danej budowy. Wytwornia musi
posiadé pelne wyposzenie gwarantuce wiaciwa jakos¢ wytwarzanej mieszanki. Nie
dopuszcza sirecznego sterowania produkcjDozowanie powinno odbywasie przy wyciu
wagi sterowanej automatycznie.

Wytwaérnia mieszanek bitumicznych musi posiadiceptagj Inzyniera.
3.3. Uktadanie mieszanki moze odbywa sic przy wyciu mechanicznej uktadarki
o wydajndci skorelowanej z wydajrigia otaczarki i posiadagej nastpujace wyposaenie:
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- automatyczne sterowanie pozwata na utégenie warstwy zgodnie z zaiong niwelet
oraz grubécia,
- elementy wibrujce (n& i ptyta) do wstpnego zagszczania wraz ze sprawnegulacy
czestotliwose | amplitudy drga,
- urzadzenie do podgrzewania elementow roboczych uktadark
3.4. Do zagszczania mieszanknalezy zastosowawybrany zestaw walcow.

WYybor rodzaju walcow do zagzczania pozostawiagsiVykonawcy w zalenosci od
jego maliwosci oraz grubéci warstwy, wymaganego wskaika zagszczenia, rodzaju
mieszanki wielkéci godzinnej produkcji otaczarki. W kaym przypadku zostaniezyty
walec ogumiony lub mieszany.

Efekty osagane proponowanym zestawem walcow musg dokladnie sprawdzone
na odcinku probnym przed dopuszczeniem do keedaiego wykonawstwa.
3.5. Uyty przez Wykonawe sprzet mechaniczny do wykonania warstwyscieralnej
Z betonu asfaltowego, musidgprawny technicznie i uzyskakceptagj Inzyniera.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Mieszank mineralno-asfaltow nalery przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi
Z przykryciem w czasie transportu i podczas oczakiw na roztadunek.

Czas transportu betonu asfaltowego od zatadunkuodiadunku nie powinien
przekraczd 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zaaeh@v temperatury
wbudowania oraz cech jas@owych mieszanki.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych modbywé sie w:
— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.
4.2.2.Wypetniacz
Wypetniacz luzem naky przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatéw sypkich, umdiwiajacych roztadunek pneumatyczny.
Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu
W SposoOb zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszakadm workow.
4.2.3.Kruszywo
Kruszywo mana przewozi dowolnymi érodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngsortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoien.
4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego
4.3. Transport mieszanki powinien spetni& nastepujace warunki:
- do transportu mieszanki raga wywac wytacznie samochodéw samowytadowczych,
- czas transportu z zatadunkiem i roztadunkiem nieeypyzekraczadwoch godzin,
-samochody musz by¢ wyposaone w plandeki, ktorymi przykrywa esimieszank
W czasie transportu,
- skrzynie wywrotek powinny ky dostosowane do wspoOtpracy z ukladank czasie
roztadunku, kiedy to uktadarka pcha przedaselwrotke.
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5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w SST D.0@O0Wymagania ogolne”.

5.2. Projektowanie mieszanki i opracowanie recepty

Przed przystawieniem do produkcji mieszanki mimesasfaltowej Wykonawca opracuje
recept dla mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawjaynierowi do akceptaciji.
Projektowanie skladu mieszanki mineralno-asfaltopadgga na:

— doborze sktadnikdw mieszanki,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okreleniu wiaciwosci mieszanki i poréwnaniu uzyskanych wynikdw z wyaaiami
podanymi w niniejszej SST.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna duie sie w obszarze wyznaczonym
przez krzywe graniczne.

Tablica 1. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do podbudowy z
betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych MM dla kategorii ruchu:
Wymiar oczek KR1-KR?2
Sit#, mm AC11S
Przechodzi przez:
16 100
11,2 90+-100
8 70:-90
2,0 30:55
0,125 8+20
0,063 5:12,0
Zawartg¢ lepiszcza Bmins.6

minimalna zawart& lepiszcza (kategoria Bmin) w mieszankach minerasialtowych
zostata podana dla zatmnej g:stasci mieszanki mineralnej 2,650 Mg/ma3.sliestosowana
mieszanka mineralna ma innasgs¢ (Qd), to do wyznaczenia minimalnej zawado
lepiszcza podana wakbnalezy pomnay¢ przez wspotczynnik R wg rownania:

0=2,65/pgy

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie badan prébek
wykonanych wg metody Marshalla lub innej uznanejadg stosowanej przez Wykonagvc
Zaprojektowana mieszanka betonu asfaltowego AQIdlg o ruchu KR 2 powinna spettia
wymagania podane w tablicy 2

Wykonana podbudowa z betonu asfaltowego dla drdgochu KR 2 powinna spetiia
wymagania podane w tablicy 2

Tablica 2. Wymagane wiasciwosci betonu asfaltowdgavarstwyscieralnej (projektowane empirycznie) KR 2

Wiasciwosci Warunki Metoda i warunki badania Wymiary mieszanki
zag:szczania wg PN-
EN 13108-20 AC11S
Zawarta¢ wolnych | C.1.2, ubijanie, 2x50 PN- EN 12697-8, p.4 Mn1.0
przestrzeni uderzé Vimas
Wolne przestrzenie C.1.2, ubijanie, 2x50 PN- EN 12697-8, p.5 VFEBR.75
wypetnione uderzé VEBmaxo:
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lepiszczem
Zawartg¢ wolnych | C.1.2, ubijanie, 2x50 PN- EN 12697-8, p.5 VMAn14
przestrzeni w uderzé
mieszance
mineralne
Odpornag¢ na C.1.1, ubijanie, 2x35 PN- EN 12697-12, lecz ITSRy
dziatanie wody uderzé przechowywanie w 4T z jednym
cyklem zamraania, badanie w 28

Ustalony sktad weépiowy mieszanki mineralno-asfaltowej powinien, mtzestatecznym
zastosowaniem, zostasprawdzony w warunkach budowy poprzez wykonaniébyr
technologicznej. Préba technologiczna ma na celavagizenie zgodrigi wiasciwosci

wyprodukowanej mieszanki z recepta laboratoryjna.

Tolerancje zawartmi skladnikbw mieszanki betonu asfaltowego wdgin sktadu
zaprojektowanego powinny byawarte w granicach podanych w tablicy 3.

Przechodzi przez sito Dopuszczalne odchylenie Dopuszczalne odchylenéeednie
Pojedyncze prébki od zalaonego skiadu
od zalaonego skiadu, %
Mieszanki Mieszanki Mieszanki Mieszanki
drobnoziarniste| gruboziarniste | drobnoziarniste| gruboziarniste
D -8+ +5 -9+ +5 4 15
D/2 lub sito charakterystyczne +7 +9 +4 4
kruszywa grubego
2 mm +6 +7 +3 +3
Sito charakterystyczne kruszywa +4 5 +2 12
drobnego
0,063 mm +2 +3 +1 2
Zawartosc rozpuszczalnego +0,5 +0,6 +0,3 +0,3
lepiszcza

Dla kazdego wyniku badania naig obliczy¢ odchyleniasrednie od wymaganej wao dla
parametrow podanych w tablicy 3. Dla wszystkich snanek, krocxa bieaca wartdc¢
srednia z odchyle kazdego z tych parametrow powinnac¢bgachowywana dla ostatnich 32
analiz.

Jezeli te srednie odchylenia przekraczapdpowiednie warti podane w tablicy 3 to wyrdb
jest niezgodny i nafsy podja¢ stosowne dziatania korygige.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powinodbywa& sie w oparciu o recept
zatwierdzona przez hyniera. Mieszank mineralno-asfaltowa natg produkowg w
otaczarce, zapewnigej prawidlowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenmymieszanie
oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i gotowegsmanki mineralno-asfaltowej. Sposob i
czas mieszania sktadnikow mieszanki mineralno-esfa powinny zapewnic rownomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem.

System dozowaniarodkow adhezyjnych powinien zapewnjednorodné¢ dozowania.
Warunki wytwarzania i przechowywania mieszanki mah@o-asfaltowej na goraco nie
powinny istotnie wptywé na skuteczni@ dziatania tychsrodkow.

Kruszywo powinno byc wysuszone i tak podgrzane, migszanka mineralna po dodaniu
wypetniacza uzyskata wtasciwa temperature. Maksgmgmperatura garego kruszywa nie
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powinna by wyzsza o wécej niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe).

Temperatura mieszanki powinna wyrosi

- z asfaltem 35/50 155+195

- z asfaltem 50/70 140+180

Najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfajto bezperednio po
wytworzeniu.

Najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfajtodostarczonej na miejsce
wbudowania.

Dla wyprodukowanej mieszanki mineralno-asfaltowejodqucent powinien wystawi
deklaracje zgodriai.

Deklaracja powinna zawieta

- nazwe i adres producenta oraz miejsce produkciji,

- opis wyrobu (typ, oznaczenie, zastosowanie, itp.)

- warunki, ktorym odpowiada wyrob tj. odniesienieo chiniejszych wymaga oraz
obowigzujacych norm,

-szczegolne warunki stosowania,

- numer daiczonego certyfikatu Zaktadowej Kontroli Produkcji

- nazwisko, stanowisko osoby upowsonej do podpisania deklaracji w imieniu produeent
Do deklaracji powinien by dolaczony certyfikat Zaktadowej Kontroli Produkcji dla
produkcyjnego poziomu zgodém wytworni (PPZ) klasy B.

Do warstwy wizace] dopuszcza sie dostawy mieszanek mineralnotasfah z kilku
wytworni, pod warunkiem skoordynowania miedzy sobeklarowanych przydatdoi
mieszanek (typ, rodzaj sktadnikOow, Wdawvosci objetosciowe) z zachowaniem
dopuszczalnych brakuic w ich skiadzie.

5.2.2.3 Odcinek probny
Odcinek probny naky wykona& w warunkach maksymalnie zbkiinych do
wystepujacych na drodze. Maa wykorzystd do tego celu drogi dojazdowe lub place
postojowe. Odcinek prébny powinien miedtugas¢ min. 100 m i musi by tak
zaprogramowany, aby ustliwarunki pracy calego zespotlu maszyn dlaagsicia
wymaganych parametréw technicznych. Wykonanie ddciprébnego powinno zosta
potwierdzone przez hyniera. Zagszczenie powinno odbywasic zgodnie z zaplanowanym
schematem prz& walcéw, uwzgtdniapcym szeroké& pasa roboczego i zgodnie
z ustalonymi parametrami zgggczania: ogstotliwose, sity wymuszajcej, liczby przeje,
predkosci przejazdu.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materialdw oraz spg, jakie
zamierza stosowalo wykonania podbudowy z betonu asfaltowego.
Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przezyhera wynikOw
z odcinka probnego iustalonej technologii gagzania.
5.2.2.4 Kontrola laboratoryjna w trakcie wykonywawidcinka probnego
W czasie kontroli nahsy:
- wykona ekstraka} przynajmniej dwoch probek o wadze co najmniej §i@dnow kada,
- na bazie pobranej mieszanki przygotéwdavie serie po trzy probki (w pewnym oelsie
czasu) dla okridenia sredniej gstasci strukturalnej oraz badania stabidob
i odksztalcenia metadMarshalla,
-na bazie pobranej mieszanki przygotowawniez sere probek dla okrdenia modutu
sztywndgci petzania,
- kontrolowa temperatug mieszanki w czasie rozktadania i zagczania,
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- kontrolowa prawidtowac¢ i ilos¢ przywatowa,

-jesli w dyspozycji laboratorium jest izotopowy miernggstasci, nalezy na bieaco
sledzic zmiany g@stasci warstwy i na bazie tych wynikow, potwierdzilub
skorygowa ilo$¢ przywatowa poszczegolnych walcow,

- na bieiaco kontrolowa gruba¢ zag:szczanej warstwy,

- na bieiaco ocenidé uzyskiwan makrostruktug warstwy,

- po catkowitym wystygriciu warstwy wycia¢ min. 6 probek w celu okékenia wskanika
jej zagsszczenia poprzez porownanie estpici  strukturalnej tych probek
Z gestdécia strukturalm wzorcowych prébek Marshalla, przy czym wszystkieldme
probki musz oskgna¢ wymagane zagzczanie,

- skontrolowa gruba¢ na wycktych probkach.

W przypadku nie osgniccia wymaganych parametréw, odcinek probny hale
powtorzyé, dokonugc korekty w zataeniach.
Zamawiajcy wyznaczy laboratorium sprawog nadzor nad odcinkiem probnym.

5.2.5.Wbudowanie mieszanki

5.2.5.1 Warunki ogdlne

Ukladanie mieszanki na warstwviazaca powinno odbywé sic w sprzyjajcych
warunkach atmosferycznych, tj. przy suchej i cipglegodzie, w temperaturze poxey
100cC.

Za kadorazow zgodi Zamawiajcego, prace mag by¢ prowadzone
w temperaturze powgj 59C.

Zabrania s uktadania mieszanki w czasie deszczu.

5.2.5.2 Grubg¢ uktadanych warstw
- beton asfaltowy AC 11 S mm na warstégieralra grubcci 4 cm i 5 cm.

5.2.5.3 Przygotowanie poca

Podiaze pod warstw wiazaca powinno by wyprofilowane i rowne, bez kolein.
Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta. Przed uiniem warstwy wizacej,
podiaze naley skropt emulsj asfaltows w ilosci ustalonej w SST D.04.03.01.

Nieréwndaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbwicksze od podanych w
tablicy pontej.

Tablica. 10 Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp Drogi i place Pod’@e pod warstwy
' Scieralm
1 | Drogi klasy GP 6
2 |Drogi klasy Z, L 9

5.2.6.Ukladanie
Przed przyspieniem do ukfadania powinna doywyznaczona niweleta. Niweleta
zostanie wyznaczona przyzyeciu stalowej linki, stanowicej horyzont odniesienia dla
czujnikéw automatyki uktadarki.
Przed przyapieniem do uktadania, ugdzenia robocze uktadarki nalepodgrzé.
Ukladanie mieszanki powinno odbygvasic w sposéb cagly, bez przestoju
Z jednostaja predkoscia 2 - 4 m na minut
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W zasobniku uktadarki powinna zawsze znajdosiamieszanka.

5.2.7.Wykonywanie zczy
Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesunite wzgkdem siebie co
najmniej o 15 cm. Zcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byéwno obatte i powierzchnia obetej krawedzi powinna
by¢ posmarowana emulsjasfaltows. Sposdb wykonywania gz roboczych powinien I8y

zaakceptowany przez4yniera.
Wymaga s, by dzienna dziatka robocza byla wykonana na calejokdci jezdni.

5.2.8.Zagzszczanie nawierzchni
5.2.8.1 Ogolne zasady
Nalezy stosowd sposéb zagszczania opracowany i sprawdzony na odcinku prébnym
w dostosowaniu do konkretnego zestawu gprz
Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshnie mniej
niz 1350C. Warstw nalezy zag:sci¢ do uzyskania wskaika zagszczenia: 98 %.

5.2.8.2 Zagszczenie mieszanki
Przy zagszczaniu mieszanki, nale przestrzeganastpujacych zasad:

- zagszczanie powinno odbywasic zgodnie z ustalonym schematem pi¢ejvalca,
w zaleznosci od szerokéci zag:szczanego pasa roboczego, g&gbouktadanej
warstwy i rodzaju mieszanki, zgodnie z wynikamigsictymi na odcinku probnym,

- zag:szczanie nale prowadz¢ poczawszy od krawdzi kusrodkowi,

- najedzac na watowan warstwe kotem nagdowym, w celu uniknicia zjawiska fali
przed walcem,

- rozpoczyna watowanie walcem gtadkim a ngghie ogumionym przy niskim @iieniu
w oponach, podwsszapc je w miag watowania,

- manewry walca naky przeprowadzaptynnie, na odcinku juzag:szczonym,

- zabrania si postoju walca na cieptej nawierzchni,

-predkos¢ przejazdu walca powinna by jednostajnpa w granicach 2 -4 km/h
na pocatku i w granicach 4 - 6 km/h w dalszej fazie watovea

-watowanie na odcinku tuku o jednostronnym spadhkalery rozpoczynéa od dolnej
krawedzi ku gorze,

- zabrania si uzywania walcéw ogumionych z zytymi lub bieznikowanymi oponami
i nie posiadajcych maliwosci zmiany cénienia,

- walce wibracyjne powinny posiaélaakres cgstotliwosci drgar w przedziale

33-35 Hz.

5.2.9.Efekt kaxcowy
Utozona i zagszczona warstwa, ma charakteryzéwie nastpujacymi cechami:
- jednorodnécia powierzchni,
-rownasé - nierowndci nie mog przekraczawartcsci podanych w tabelach.
Maksymalne dopuszczalne odchytki wymiaréw namngbni:
- grubas¢ warstwy nawierzchni (£10%),
- szerokd¢ warstwy nawierzchni (x5 cm),
- spadek poprzeczny (0,5 %),
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- rzedne wysokeéciowe (1 cm),
- 0§ warstwy w planie (x5 cm),
zawartd¢ wolnych przestrzeni w warstwie (4,5 - 9%).

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakai robo6t podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne
6.2. Kontrole i badania laboratoryjne
Jak w SST D.05.03.05/a - warstwayiica punkt 6.2.
6.3. Badania jakaci robot w czasie budowy

Jak w SST D.05.03.05/a - warstwaaiica punkt 6.3.
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwyscieralnej

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Jak w SST D.05.03.05/a - warstwaymgica punkt 6.4.1.

6.4.2.Rowna¢ warstwyscieralnej
6.4.2.1 Ocena rownoi podiwznej

Do oceny réwnéci podiuznej warstwy Scieralnej nalgy stosowa jedm
Z nasgpujacych metod:

1) meto@ profilometryczrm pomiaru, umeliwiajaca obliczanie wskanika rowngci IRI,
2) meto@ pomiaru rownowana uzyciu taty i klina, okrélonych w Polskiej Normie,
3) meto@ wykorzystania taty i klina, okéonych w Polskiej Normie.

Stosowanie taty czterometrowej i klina dopuszsizalo oceny rowngi podiuznej gdzie
nie mazna wykorzysta innych metod.

Do profilometrycznych pomiarow rowém podiuznej powinien by wykorzystywany sprg
umazliwiajacy rejestragj, z bkdem pomiaru nie wkszym nz 1,0 mm, profilu podinego
o charakterystycznych diugmach mieszcxych s¢ w przedziale od 0,5 m do 50m wardbIRI
oblicza st nie rzadziej i co 50 m. Wymagana rowétopodtuzna jest okrélona przez warkei
wskanika, ktorych nie mazna przekroczy na 50%, 80% i 100% diuga badanego odcinka
nawierzchni.

Wartcaici wskanika dla klasy drogi G wykmne w mm/m, okréda tabela:

Elementy nawierzchni 50% 80% 1009
1 2 3 4

Klasa drogi

Z, L (droga |Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe< 59 <39 <49
gminna) | wlaczenia i wyhczenia, postojowe | ~ < — —

Jezeli na odcinku nie mima wyznacz§ wigcej nz 10 wartdci IRI, to wart@g¢ miarodajna
bedaca sum wartcci sredniej E(IRI) i odchylenia standardowego D:E(IRD)ie powinna
przekroczy wartcsci odpowiedniej dla 80% dtugoi badanego odcinka nawierzchni.

W wypadku gdy konieczne jest stosowanie taty m&liokrélonych w Polskiej Normie,
pomiar wykonuje & nie rzadziej mi co 10m. Wymagana rowgd podtuzna jest okrdona
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przez wartéci odchyleéx rowndici, ktére nie mog by¢ przekroczone w liczbie pomiarow
stanowicych 95% i 100% liczby wszystkich pomiaréw na basanodcinku. Przez
odchylenie réwnfxi rozumie st najwicksz odlegta¢ miedzy tat a mierzon powierzchm.
Wartasci odchylexr dla klasy drogi G wyrsone w mm, okréa tabela:

Klasa Elementy nawierzchni 95% 100%
drogi 1 2 3

GizL Pasy ruch.u zasad.nlcze,. dod.atkov'veaccxzénla <6 <7
i wylaczenia, postojowe, jezdnigckznic

Wymagania dotyegre rowndci podiwznej powinny by spelnione w trakcie
wykonywania robot i po ich zakeozeniu.
6.4.2.2 Ocena rOwnoi poprzecznej

Do pomiaru poprzecznej rowdtd nawierzchni powinna ldystosowana metoda rownaima
metodzie z wykorzystaniem faty i klina, o#mych w Polskiej Normie. Pomiar powinien cby
wykonywany nie rzadziej aico 5 m, a liczba pomiarow nie umby¢ mniejsza i 20. Wymagana
rownas¢ poprzeczna jest oldlena przez warkei odchylé réwndci, ktore nie mog by
przekroczone w liczbie pomiarow stanagyich 90% i 100% albo 95% i 100% liczby wszystkich
pomiarow na badanym odcinku. Odchylenie résgnhoznacza najwksz odlegi@¢ micdzy tat a
mierzory, powierzchri w danym profilu.
Wartasci odchyleé dla klasy drogi Z wyrzone w mm, okréda tabela:

Elementy nawierzchni 90% 95% 100%
1 2 3 4

Pasy ruchu zasadnicze, dodatkowe,
L. . . . . <6 - <9
wiaczenia i wyhczenia, postojowe, jezdnig ~ -

U

Wymagania dotyege rowndci poprzecznej powinny I8y spetnione w trakcie
wykonywania robot i po ich zakezeniu

6.4.3.Szeroké¢ warstwyscieralnej
Szeroké¢ warstwy scieralnej nie mge sk roznic od szerokéci projektowanej
0 wigcej niz £ 5 cm.

6.4.4.Gruba¢ warstwy wazacej

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z grulimia projektows, z toleranci £10%.

W trakcie wbudowywania mieszanki mineralno-astattj grubd¢ warstwy powinna by
sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢aabsi i przy brzegach warstwy).

Grubag¢ wykonanej warstwy wizacej Wykonawca powinien mierZyco najmniej
w dwoch losowo wybranych punktach zzBago pasa o powierzchni do 3006 m

6.4.5.Wymagania dotycce zagszczenia

Wykonawca zobowgrany jest do badania zggczenia wykonanej warstwigieralnej
nawierzchni. Wykonuje i to poprzez wyeicie probki z gotowej nawierzchni po jej
zag:szczeniu i ostygrciu. Do wyckcia probek powinno siuzywat mechanicznej wiertnicy,
ktéra wycina cylindryczne prébki w stanie nienasgn. Naley pobra& losowo min. dwie
prébki z kadego uktadanego pasa o powierzchni do 3080Mskaznik zag:szczenia oblicza
sig przez poréwnanie ¢gtasci strukturalnej probki wyetej z nawierzchni do ¢ptasci
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strukturalnejsredniej wzorcowej probki zagzczonej wg metody Marshalla i wyea sk
w procentach. Do oceny zgggzczenia odcinka przyjmujegsiredni z dwoch probek.

Dopuszcza sii inne metody badazag:szczenia po akceptacji ich przezyniera.
Wymagany wskanik zag:szczenia wynosi dla warstwy agacej 98 %.

6.4.6.Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.7.Rzedne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentacprojektow,
Z tolerancy = 1 cm.

6.4.8.Klasa drogi Uksztattowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna Wby usytuowana zgodnie z dokumentaci
projektows, z tolerangg = 5 cm.

6.4.9.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bBywykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Ztza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by calkowicie zwizane, a
przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.10.Krawedz, obramowanie warstwy
Warstwy bez opornikdw powinny byrowno obcgte lub wyprofilowane oraz
pokryte asfaltem.

6.4.11.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcgch sg i spekanych.

6.4.12.Wolna przestraew warstwie
Wolna przestrze w warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi
w recepcie laboratoryjnej

6.4.13.0cena wynikéw bada

Mieszank mineralno — asfaltowvoraz ut@zona warstwe podbudowy uznaje siza
wykonana zgodnie z wymaganiami SSTeje
wyniki oceny makroskopowepg0zytywne,
co najmniej 95% wynikéw bada pomiaréw, z uwzgidnieniem dopuszczalnych odchyle
spetnia wymagania SST;
nie wigcej niz 5% wynikow bada i pomiarow, z uwzgldnieniem dopuszczalnych odchyle
zwickszonych o 30%, spetnia wymagania SST.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru robét jest m? wykonanej warstwy wizacej z betonu asfaltowego.

8.0dbidr robot
Jak w SST D.05.03.05/a - warstwaimica punkt 8.
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9. Podstawy ptatndci
Ogodlne wymagania dotygze ptatnéci podano w SST D.00.00.00 "Wymagania ogolne”.
Platnég¢ za 1 nf wykonanej warstwy icieralnej naley przyjmowa zgodnie
z obmiarem, ocen jakacsci uzytych materiatdow i ocen jakosci wykonanych robot na
podstawie wynikOw pomiarow i bafla

Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykon&':
- wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego AC 1iv&stwascieralna , gr. 4 cm

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup materiatdbw oraz wytworzenie betonu asfaltawem podstawie opracowanej
| zatwierdzonej przez #yniera receptury laboratoryjnej,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno — asfaltowej,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- posmarowanie bitumem kradzi urzdzen obcych i opornikéw,

- mechaniczne ieczne rocielenie mieszanki:

- mechaniczne zagzczenie rozloonej warstwy,

- obckcie kravedzi nawierzchni,

- przeprowadzenie bafidaboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfikac

- dostarczenie materiatow,

- oznakowanie robot.

10. Przepisy zwazane

1. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe. Wymaigadla asfaltow drogowych.

2. PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe -tddg badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesc 1: Zawartosc lepiszcza rozpuszamalne

3. PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe -tddg badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesc 8: Oznaczanie wolnej przestrzeni.

4. PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe etddly badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesc 11: Okreslenie powiazania pomiedzszigwem i asfaltem.

5. PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe etddly badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesc 12: Okreslanie wra_liwosci na wode.

6. PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe etddly badan mieszanek mineralno-asfaltowych na
goraco — Czesc 22. Koleinowanie.

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robétierzchnie z betonu asfaltowego ST-D.05.03.05.B

Budowa drég dojazdowych do Olsztynskiego Parku Newkdrechnologicznego wraz z uzbrojeniem — etap |
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7. PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvilgania — Czesc 20: Badanie typu

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownaoagvierzchni planografem i fata

10.2. Inne dokumenty

9. Procedury badan do projektowania skfadu i kdintnieszanek mineralno-asfaltowych - IBDIM, Warszaw
2002, Zeszyt 64

10. Wymagania techniczne. Kruszywa do mieszanekmaino-asfaltowych i powierzchniowych utrwalen na
drogach publicznych. WT-1 Kruszywa 2008, IBDiM, Waawa 2008

11. Wymagania techniczne. Nawierzchnie asfaltowdrngach publicznych. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe
2008

12. Wymagania techniczne - Kationowe emulsje asfatna drogach publicznych. WT-3 Emulsje asfaltowe
2009

13. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodsidiskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny

odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie. DANJ43 z dnia 14 maja 1999r.

14. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dniasierpnia 2004 w sprawie sposobéw deklarowania
zgodndci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowaniaiwkiem
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REMONT CZ ASTKOWY NAWIERZCHNI
Z KRUSZYWA tAMAENGO
CPV: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowa-
nia oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej] Specyfika@cfniczne] 8 wymagania doty-
czace wykonania i odbioru robot zadanych z remontem ggtkowym nawierzchni z kru-
szywa tamanego w zaidku z remont drogi gminnej odcinekzéevo - Skokdwko.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem remontastkowego nawierzchni z kruszywa tama-
nego i obejmuyj: naprave wybojéw.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1Remont czstkowy nawierzchni — zesp6t zabiegéw technicznyeykonywanych na
biezaco, zwhzanych z usuwaniem uszkodzeawierzchni zagrajacych bezpieczestwu
ruchu, jak rownie zabiegi obejmujce mate powierzchnie, hamagg proces powkszania
si¢ powstatych uszkodze

Pogcie ,remont czstkowy nawierzchni” migi sic w ogélnym paogciu ,utrzymanie
nawierzchni”, a to z kolei jest adig ogolniejszym paegiem ,utrzymanie drog”.
1.4.2. Ubytek — wykruszenie materiatu mineralno-bitumiega na gibokas¢ nie wicksza

niz gruba¢ warstwyscieralne;.
1.4.3. Wybdj — wykruszenie materiatu mineralno-bitumicgoena g¢bokas¢ wicksz niz
grubas¢ warstwyscieralnej.

1.4.6. Pozostate oké&enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi pol-
skimi normami i z definicjami podanymi w SST D.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojid”
1.5.

2. Materialy
2.10g0lne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav
SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2Rodzaje materiatow do wykonywania cgstkowych remontoéw nawierzchni bitu-
micznych
Gtebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytkvyboje) oraz uszkodzenia
krawedzi jezdni (obtamania) natg naprawia:
- mieszank kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznig,8M3m.

2.3Mieszanki z kruszywa famanego stabilizowanego mechiznie
Jak na warstenawierzchni z kruszywa tamanego — SST D.05.02.01

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

3.2. SPRZET DO WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyo-
chanicznie powinien wykazasic mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
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a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod; mie-
szarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢noboptymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania materiatu,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania;
w miejscach trudno daginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawceprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irxyniera.

4. TRANSPORT

4.1. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU
Wymagania dotycce transportu podano w SST D.00.00.00 ,Wymaganidneyj.

4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpie-
czapcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zmnmgaterialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochadgniki z przyczepami). Przy
ruchu po drogach publicznych pojazd musi spélmigmagania dotycce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych @i na osie i innych parametrow tech-
nicznych.

Transport pozostatych materiatdw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne zasady wykonania robot

Okgélne zasady wykonania robdét podano w SST D.0000QWymagania ogoélne”
pkt 5.

5.2.Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wybdilo obtamanych krawdzi

nawierzchni) do naprawy nalewykon& bardzo starannie przez:

- pionowe obgjcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) kreazi uszkodzenia na
gtebokas¢ umarliwiajaca wyrdwnanie jego dna, nadajuszkodzeniu ksztatt prostej figu-
ry geometrycznej np. prostata,

- usungcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usungcie wody, doprowadzag uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokladne oczyszczenie dna i krglzi uszkodzonego miejsca zzhych ziarn grysu,
zwiru, piasku i pytu.

5.3.Naprawa wybojow i obtamanych krawdzi nawierzchni mieszankami mineralno-
asfaltowymi ,na goraco” lub ,na zimno"

Mieszank z kruszywa naley roziazy¢ przy pomocy topat i listwowycKciagaczek oraz
listew profilowych. Mieszanka powinna byednakowo spulchniona na catej powierzchni
naprawianego miejsca i wona z pewnym nadmiarem, by po jej g&rzeniu naprawiona
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powierzchnia byta réwna z powierzchrssiadupcych czsci nawierzchni. Rénice w po-
ziomie naprawionego miejsca i istriegj nawierzchni przeznaczonej do ruchu @goscia
powyzej 60 km/h, nie powinny kiywicksze od 4 mm, przy pomiarze czterometideta,
wg BN-68/8931-04 [2]. Rozlmng mieszank nalery zagsci¢c walcem lub zagszczarlg
ptytowa.

Przy naprawie obtamanych kragizi nawierzchni naley zapewné odpowiedni opor boczny
dla zagszczanej warstwy i dobre gaizywarstwowe zwizanie.

Jezeli wybo6j nasipit wokét peknigcia poprzecznego lub poditego, to po jego naprawieniu
nalezy niezwtocznie wyfrezowanad gknieciem w wykonanej tacie szczetio szerokéci
12 mm i gkbokasci 25 mm, a naspnie wypeint ja zalews asfaltova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogojia"6.

6.2.Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien uzyslkegrobaty techniczne na mate-
riaty oraz wymagane wyniki badanateriatéw przeznaczonych do wykonania robot egrz
stawk je Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badaniaw czasie robot

6.3.2 Badania przy wbudowywaniu mieszanek

W czasie wykonywania napraw uszkofizelezry kontrolowa:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowyaanieszanek, ktérymi
bedzie wykonywany remont uszkodzonego miejsca - @uze,

- skiad wbudowywanych mieszanek:

- ilos¢ wbudowywanych materiatéw na mcodziennie,

- rownas¢ naprawianych fragmentow - xdy fragment

R&znice midzy naprawion powierzchm a sisiadupcymi powierzchniami, przy
pomiarze czterometraysata wg BN-68/8931-04 [2], nie powinny Bywicksze od
4 mm dla drog o pdkosci ruchu powyej 60 km/h i od 6 mm dla drog oguikosci
ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelogj po zagszczeniu powinien gy
zgodny ze spadkiem istnagej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna faykona-
na ponad krawdz otaczajcej nawierzchni o 2 do 4 mm,$|ewarstwe wypetniapca wy-
konano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,na zimdtugim okresie sktadowania). Przy
innych rodzajach mieszanek, ktorg mniej podatne na degzczenie poziom warstwy
wypetniapcej ubytek powinien bywyzszy od otaczagej nawierzchni o 1 do 2 mm.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.Q0\3Bnagania ogdlnepkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru robét jestn® (metr kwadratowy) naprawionej, uszczelnionej pondhni
nawierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D.00.Q8@fnagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jali wszystkie pomiary i badania z zachowaniem talejiavg punktu 6 daty wy-
niki pozytywne.

8.2.0dbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega:

- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchniiéolickranedzi, oczyszczenie dna
i krawedzi, usungcie wody),

- ew. spryskanie dna i bokow emulsisfaltov,

- ew. przyklejenie tan kauczukowo-asfaltowych,

- ew. poszerzenie gkan przecinarkami wzgl. frezarkami, oczyszczenie isagmie sg-
kan, usungcie sladéw i plam olejowych oraz zagruntowas@anek spkan gruntowni-
kiem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0gdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania
0golne" pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Zgodnie z DokumentagjProjektow nalery wykona:

- remont castkowy nawierzchni z kruszywa przyyciu kruszywa tamanego,

Cena wykonania 1 firemontu castkowego nawierzchni obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- zakup oraz dostarczenie materiatow i gfarna budow,

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonegpirzyniera recepty laboratoryj-
nej,

- transport mieszanki na miejsca wbudowania,

- cigcie istniejcej,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumendgmjojektows, SST i ewentualnie zaleceniami
Inzyniera,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie spytti z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i &koive. Nawierzchnie asfaltowe. Wy-
magania.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnoawierzchni planografem i tat

10.2.Inne dokumenty

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsialtowe EmA-99. Informacije,
instrukcje. Zeszyt 60. IBDiM, Warszawa, 1999.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanigj s wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zwkanych z&cinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w
zwiazku z remont drogi gminnej odcinekzégvo - Skokowko.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ob@wjaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikaciji technicznej (SST) stosmygko dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych ze&cinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi
pojazdow, umieszczenia wdzen bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce skladowania gruntu pozyskanegaagiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania e#uipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatéw stosowanych do uzupetieniapoppodano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przysgpujacy do wykonania roboét okénych w niniejszej SST
powinien wykaza sic mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
—  rowniarek z transporteredtinarki poboczy),

- rowniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

—  przewanych zbiornikbw na wog

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okéeonych w niniejszej SST, nioa korzysta z dowolnych
srodkéw transportowych przeznaczonych do przewomatge

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadd od krawdzi pobocza do krawdzi nawierzchni,
zgodnie z zaleonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy naky wywiezé na odkiad. Miejsce
odktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostalty w poboczu nalespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®©sto
najmniej 0,98 maksymalnego zggczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie
PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysgpowania ubytkdéw (wgbien) i zanizenia w poboczach naigje uzupeint
materiatem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.
Miejsce, w ktdrym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do
3 cm, doprowadzi do wilgotngci optymalnej, a nagpbnie utazy¢ w nim warstw materiatu
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uzupelniagcego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w SST D-05.01.01
.Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgostooptymalr, i maksymala gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokreli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].
Zageszczenie utlbonej warstwy materialu uzupetraapgo naley prowadzé od krawedzi
poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj smtui do zagszczania musi iy
zaakceptowany przez Ayniera. Zagszczona powierzchnia powinnacbydowna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zaloym w dokumentacji projektowej, oraz nie postada
sladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigymnost co najmniej
0,98 maksymalnego zesgczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodniNzB-04481
[1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniatgm
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz oprampigmalny sktad mieszanki wedtug
SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, SST D-05001,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwas¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 prébki

2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki 2 proébki
uzupetniagcej

3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu w 2 prébki
$cigtym poboczu

4 | Wskanik zag:szczenia ndcinanych 2razynalkm
lub uzupetnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres pomiaréseinanych lub uzupetnianych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw po zalkazeniu robot podano w tablicy 2.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwosé
pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rébwna¢ podiwzna
on ENn
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3 | Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny lzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj +
1%.

6.4.2.ROwna¢ poboczy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrova wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. 0godlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ANymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

JednSSTk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatroi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frrobét obejmuije:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

oznakowanie robot,

—  $ciecie poboczy i zagszczenie podia,

— odwiezienie gruntu na odktad,

— dostarczenie materiatu uzupetacggo,

- rozi@enie materiatu,

—  zagszczenie poboczy,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania latmwyjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wshika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalgoty ziemne.
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